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SERIN/CCB
EQUIPO BÁSICO DE SERVOSISTEMAS PARA MOTORES CC, CON SCADA

ESPECIFICACIONES DE CONCURSO
1 SERIN/CCB. Equipo:

    Unidad Base:

        Caja de acero.

        Diagrama en el panel frontal con distribución similar a la de los elementos en el equipo real.

        Unidad electromecánica.

        Adaptador tacométrico.

        Generación y control de consigna.

        Generador de rampa, además de senoidal, triangular y cuadrada.

        Modulador PWM.

        Control lazo abierto.

        Control lazo cerrado:

            Control Proporcional (P).

            Control Proporcional Integrativo (PI).

            Control Proporcional Derivativo (PD).

            Control Proporcional Integrativo Derivativo (PID).

        Limitador de corriente.

        Control de inversión de giro.

        Control de parada/arranque.

        Etapa de potencia y excitación de la etapa de potencia.

        Control de freno.

Simulador de averías que permite introducir un considerable número de disfunciones para que los alumnos den un diagnóstico de su naturaleza y localicen las razones que las causan. Sin posibilidad de que provoquen averías en el equipo.

        Tipos de fallos incluidos en este equipo:

Fallo 1:  Con este fallo a la señal de realimentada procedente de la tacodinamo no se le calcula el valor absoluto antes de ser restada a la señal de referencia, por tanto el error obtenido, para uno de los sentidos, es erróneo valga la redundancia.

Fallo 2:  Bajo este fallo la constante proporcional aplicada al control PID será dividida entre 10 sin que el usuario lo pueda

advertir más que por el efecto provocado en el control.

Fallo 3:  Bajo este fallo la constante integrativa aplicada al control PID sera dividida entre 10 sin que el usuario lo pueda advertir más que por el efecto provocado en el control.

Fallo 4:  Bajo este fallo la constante derivativa aplicada al control PID sera dividida entre 10 sin que el usuario lo pueda advertir más que por el efecto provocado en el control.

Fallo 5:  Este fallo falsea la señal de la tacodinamo, haciendo creer al control PID que la velocidad es diez veces inferior a la real.

Ninguno de estos fallos es excluyente, por lo que se pueden aplicar individualmente o en una combinación de los mismos. 

    Motor de corriente continua (CC) y generador tacométrico.

2 SERIN/CCB/CCSOF. Software de Control desde Computador:

Compatible con los sistemas operativos Windows actuales. Simulación gráfica e intuitiva del proceso en la pantalla. Compatible con los estándares de la industria. 

Registro y visualización de todas las variables del proceso de forma automática y simultánea. 

Software flexible, abierto y multi-control, desarrollado con sistemas gráficos actuales de ventanas, actuando sobre todos los parámetros del proceso simultáneamente. 

Manejo, manipulación, comparación y almacenamiento de los datos. 

Análisis comparativo de los datos obtenidos, posterior al proceso y modificación de las condiciones durante el proceso. 
3 Cables y Accesorios, para un funcionamiento normal.
4 Manuales: 

Este equipo se suministra con los siguientes manuales: Servicios requeridos, Montaje e Instalación, Puesta en marcha, Seguridad, Mantenimiento y Manual de prácticas.
*
Referencias de 1 a 4 son los items principales: SERIN/CCB + SERIN/CCB/CCSOF + Cables y Accesorios + Manuales están incluidos en el suministro mínimo para permitir el funcionamiento completo.
EJERCICIOS Y POSIBILIDADES PRÁCTICAS
  1.- Realización de un control en lazo abierto.

  2.- Demostración del funcionamiento de una rampa de frenado.

  3.- Funcionamiento de un modulador PWM y la repuesta del sistema ante dicha señal.

  4.- Funcionamiento de un control de lazo cerrado o realimentado mediante un control proporcional (P).

  5.- Funcionamiento de un control de lazo cerrado o realimentado mediante un control derivativo (D).

  6.- Funcionamiento de un control de lazo cerrado o realimentado mediante un controlador proporcional integrativo (PI).

  7.- Funcionamiento de un control de lazo cerrado o realimentado mediante un controlador proporcional derivativo (PD).

  8.- Conseguir un sistema sobreamortiguado empleando un sistema de lazo cerrado.

  9.- Conseguir un sistema críticamente amortiguado mediante un lazo cerrado PID.

10.- La inestabilidad, una característica de los sistemas de lazo cerrado que deberemos evitar al diseñarlos.

11.- Estabilización del sistema de la práctica anterior.

12.- Simulación de fallos:

            Tipos de fallos incluidos en este equipo:

Fallo 1: Con este fallo a la señal de realimentada procedente de la tacodinamo no se le calcula el valor absoluto antes de ser restada a la señal de referencia, por tanto el error obtenido, para uno de los sentidos, es erróneo valga la redundancia.

Fallo 2: Bajo este fallo la constante proporcional aplicada al control PID será dividida entre 10 sin que el usuario lo pueda advertir más que por el efecto provocado en el control.

Fallo 3: Bajo este fallo la constante integrativa aplicada al control PID será dividida entre 10 sin que el usuario lo pueda advertir más que por el efecto provocado en el control.

Fallo 4: Bajo este fallo la constante derivativa aplicada al control PID será dividida entre 10 sin que el usuario lo pueda advertir más que por el efecto provocado en el control.

Fallo 5: Este fallo falsea la señal de la tacodinamo, haciendo creer al control PID que la velocidad es diez veces inferior a la real.

Ninguno de estos fallos es excluyente, por lo que se pueden aplicar individualmente o una combinación de los mismos.

- El usuario puede realizar otros ejercicios diseñados por él mismo.
- Dimensiones: 400 x 330 x 310 mm aprox.  - Peso: 10 Kg aprox.
Opcional
SERIN/CCB/ICAI. Software de Enseñanza Asistida desde Computador de Modo Interactivo:

Este paquete de software consta del Software del Instructor (Software de Gestión de Aulas de EDIBON - ECM-SOF) totalmente integrado con el Software del Alumno (Software de Formación de EDIBON - ESL-SOF). Ambos están interconectados para que el Profesor conozca, en todo momento, cual es el conocimiento teórico y práctico de los alumnos.
- ECM-SOF. Software de Gestión de Aulas de EDIBON (Software del Instructor).

ECM-SOF es la aplicación que permite al instructor registrar a los alumnos, administrar y asignar tareas para los grupos de trabajo, crear contenido propio para realizar ejercicios prácticos, elegir uno de los métodos de evaluación para comprobar los conocimientos del alumno y monitorizar la evolución relacionada con las tareas planificadas para alumnos individuales, grupos de trabajo, equipos, etc... de manera que el profesor puede saber en tiempo real el nivel de comprensión de cualquier alumno en el aula.

Características innovadoras:

• Gestión de base de datos de usuarios.

• Administración y asignación de grupos de trabajo, tares y sesiones de formación.

• Creación e integración de ejercicios prácticos y recursos multimedia.

• Diseño a medida de métodos de evaluación.

• Creación y asignación de fórmulas y ecuaciones.

• Motor de resolución de sistemas de ecuaciones.

• Contenidos actualizables.

• Generación de informes, monitorización de la evolución del usuario y estadísticas.
- ESL-SOF. Software de Formación de EDIBON (Software del Alumno).

ESL-SOF es la aplicación dirigida a los alumnos que les ayuda a comprender conceptos teóricos mediante ejercicios prácticos y pone a prueba su conocimiento y evolución mediante la realización de tests y cálculos, además de los recursos multimedia. EDIBON proporciona tareas planificadas por defecto y un grupo de trabajo abierto para que los alumnos comiencen a trabajar desde la primera sesión. Los informes y estadísticas disponibles permiten conocer su evolución en cualquier momento, así como las explicaciones de cada ejercicio para reforzar los conocimientos técnicos adquiridos en la teoría.

Características innovadoras:

• Acceso y autorregistro del alumno.

• Comprobación de tareas existentes y monitorización.

• Contenidos por defecto y tareas programadas disponibles para su uso desde la primera sesión.

• Realización de ejercicios prácticos siguiendo el manual facilitado por EDIBON.

• Métodos de evaluación para poner a prueba sus conocimientos y su evolución.

• Autocorrección de los tests.

• Realización de cálculos y gráficas.

• Motor de resolución de sistemas de ecuaciones.

• Informes imprimibles y seguimiento del progreso del usuario.

• Recursos multimedia auxiliares.
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