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SERIN/CC
UNITÉ DE SERVOSYSTÈMES INDUSTRIELS (MOTEURS CC) AVANCÉE, CONTRÔLÉE PAR ORDINATEUR (PC), AVEC SCADA

SPÉCIFICATIONS DE L'OFFRE 
1 SERIN/CC. Unité : 

L'unité “SERIN/CC” se compose d'un boîtier d'interface de commande et d'un module moteur et codeur à CC. 

Le boîtier d'interface de commande est équipé d'un servoamplificateur à quatre quadrants pour moteurs à CC qui contrôle la vitesse, la position et le courant du moteur. Pour effectuer ce contrôle, la rétroaction est effectuée grâce à un encodeur. 

La communication RS-232 entre le boîtier d'interface de commande et l'ordinateur (PC) offre la possibilité de commander le moteur depuis l'ordinateur (PC) et de visualiser les signaux les plus importants du moteur. 

L'amplificateur servo à quatre quadrants contrôle le fonctionnement du moteur et le fonctionnement du freinage dans les deux sens de rotation horaire et antihoraire. 

Contrôle de la vitesse, de la position et du couple. 

Il permet des mouvements prédéfinis et une programmation. 

Boîtier d'Interface de Contrôle : 

    Panneau avant : 

        Six entrées numériques programmables par l'utilisateur avec les fonctions suivantes : 

            Interrupteur de fin de course négatif. 

            Interrupteur de fin de course positif. 

            Interrupteur d'accueil. 

            Marqueur de position. 

            Activation du lecteur. 

            Arrêt rapide. 

            Général A – H. 

        Chaque entrée est contrôlée par un interrupteur. 

        Quatre sorties numériques programmables par l'utilisateur avec les fonctions suivantes : 

            Prêt/Défaut. 

            Comparaison de position. 

            Frein de maintien. 

            Général A – H. 

        Chaque sortie est connectée à une LED. 

        Deux entrées analogiques avec des tensions dans une plage de 0 – 5 V. 

Deux potentiomètres pour régler les valeurs des entrées analogiques (0 – 5 VCC). Ces potentiomètres sont activés par un interrupteur placé à côté d'eux. 

        Deux entrées analogiques avec des tensions dans la plage de 0 à 5 V. 

Deux potentiomètres pour sélectionner la valeur des entrées analogiques (0 – 5 VCC), ces potentiomètres sont activés par un interrupteur de commutation placé à côté d'eux. 

        Interrupteur d'allumage. Lorsque l'appareil est allumé, la LED rouge est active et s'allume. 

    Panneau arrière : 

Alimentation en tension. Il y a une alimentation en tension qui alimente l'appareil avec 220 V de courant alternatif. 

Alimentation moteur. Il s'agit d'une alimentation moteur 24 VCC (c'est une connexion à trois fils moteur +, moteur - et un fil reliant à la terre). 

Port de connexion en série. Il s'agit d'une prise de connexion permettant de connecter l'interface de contrôle au PC par le port RS-232, afin de permettre au logiciel de gérer le moteur.

        Connexion avec le Feedback. C'est une connexion avec le Feedback du moteur. Il permet à l'encodeur de gérer le moteur. 

    Module Moteur et Codeur à CC : 

        Moteur à CC, 90 W. La position, la vitesse et le courant sont contrôlés par l'interface de commande. 

        Codeur numérique, 500 impulsions par tour, avec port de communication RS-232. 

        Deux fils d'alimentation (un pour le moteur et l'autre pour l'interface de contrôle). 

        Deux fils de communication RS-232 (un de l'interface de contrôle à l'ordinateur et l'autre de l'interface de contrôle à l'encodeur).  

2 SERIN/CC/CCSOF. Logiciel de Contrôle + Acquisition de Données + Gestion des Données :

Compatible avec les systèmes d'exploitation Windows actuels. Simulation graphique et intuitive du processus à l'écran. Compatible avec les normes de l'industrie.

Enregistrement et visualisation de toutes les variables de processus de manière automatique et simultanée.

Logiciel flexible, ouvert et multicontrôle, développé avec les systèmes graphiques Windows actuels, agissant simultanément sur tous les paramètres de processus.

Gestion, traitement, comparaison et stockage de données.

Analyse comparative des données obtenues, après le processus et la modification des conditions au cours du processus.
3 Câbles et Accessoires, pour un fonctionnement normal.
4 Manuels :  

Cette unité est fourni avec manuels : Services requis, Assemblage et Installation, de Démarrage, de Sécurité, d’Entretien et Pratiques manuels.
*
Références 1 à 4 sont les principaux éléments : SERIN/CC + SERIN/CC/CIB + DAB + SERIN/CC/CCSOF + Câbles et Accessoires + Manuels sont inclus dans l'offre minimum pour permettre un fonctionnement complet. 

Boîtier d'Interface de Contrôle : - Dimensions : 490 x 330 x 310 mm environ. - Poids: 40 Kg environ. 
Module Moteur à CC + Codeur :  - Dimensions : 300 x 300 x 120 mm environ. - Poids: 5 Kg environ.
EXERCICES ET POSSIBILITÉS PRATIQUES À FAIRE AVEC LES POINTS PRINCIPAUX
  1.- Autoréglage. 

  2.- Réglage manuel du régulateur de position. 

  3.- Commandes de mouvement en mode MPBUS RS-232. 

  4.- Graphique de signaux, analyse transitoire. 

  5.- Commandes par lots. 

  6.- Paramètres utilisateur, valeur de position, valeur de vitesse, valeur d'accélération. 

  7.- Entrées et sorties numériques en mode E/S. 

  8.- Simulation de charge et de freinage. 

  9.- Recherche de référence. 

10.- Fonctions d'entrée/sortie. 

11.- Commandes d'État et exception. 

12.- Contrôle de la vitesse, de la position et du couple. 

a) Configuration pour l'enseignement Technique et Professionnel
SERIN/CC/ICAI. Logiciel Interactif d'Instruction Assisté par Ordinateur :

Ce logiciel est composé sur un logiciel d'instructeur (logiciel de gestion de classe EDIBON - ECM-SOF) totalement intégré avec le logiciel étudiant (EDIBON Software Training - ESL-SOF). Les deux sont reliés entre eux de telle sorte que l'enseignant puisse savoir en temps réel, le niveau de connaissance théorique et pratique de chaque étudiant.

- ECM-SOF. Logiciel de Gestion de Classe EDIBON (Logiciel pour Instructeur).

ECM-SOF est l'application qui permet à l'instructeur d'enregistrer les étudiants, gérer et assigner des tâches pour les groupes de travail, créer votre propre contenu pour les exercices pratiques, choisissez l'une des méthodes d'évaluation pour tester les connaissances de l'élève et de suivre l'évolution liées à des tâches planifiées pour les étudiants individuels, groupes de travail, unités, etc ... afin que l'enseignant puisse connaître en temps réel le niveau de compréhension de tout étudiant en classe.

Caractéristiques innovantes :

• Gestion de la base de données des utilisateurs.

• La gestion et la répartition des groupes de travail, exercices et sessions de formations.

• Création et intégration d'exercices pratiques et des ressources multimédias.

• Conception personnalisée des méthodes d'évaluation.

• Création et formules d'affectation et des équations.

• Système de résolution d'équations.

• Contenu actualisable.

• Rapports, suivi de l'évolution et des statistiques des utilisateurs.

- ESL-SOF. EDIBON Formation sur les logiciels (Logiciel pour Étudiants).

ESL-SOF est l'application adressée aux étudiants qui les aide à comprendre les concepts théoriques au moyen d'exercices pratiques et à prouver ses connaissances et sa progression en effectuant des tests et des calculs en plus des ressources multimédias. Tâches planifiées par défaut et un le groupe de travail ouvert est fourni par EDIBON pour permettre aux étudiants de commencer à travailler dès la première session. Des rapports et des statistiques sont disponibles pour connaître leur progression à tout moment, ainsi que des explications pour chaque exercice visant à renforcer les connaissances techniques théoriquement acquises.

Caractéristiques innovantes :

• Ouverture de session et auto-inscription.

• Contrôle et suivi des tâches existantes.

• Contenu et exercices disponibles pour utilisateur à partir du première utilisation.

• Exercices pratiques suivant le manuel fourni par EDIBON.

• Méthodes d'évaluation pour évaluer vos connaissances et votre progression.

• Tests de correction automatique.

• Effectuer des calculs et des graphiques.

• Moteur résolution de systèmes d'équations.

• Suivi de la formation de l'utilisateur et rapports imprimables.

• Ressources multimédias auxiliaires.
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