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AEL-KNX
APPLICATION DES INSTALLATIONS D'AUTOMATISATION KNX DANS LES BÂTIMENTS

SPECIFICATIONS DE L'OFFRE
L’Unité de Base AEL-KNX, “AEL-KNX-UB”, comprend les éléments suivants :

    • N-KNX34. Module d’Interface de Programmation USB KNX/EIB. 

           Alimentation : ligne KNX, 21…30 VCC. 

           Consommation (max.) : < 5 mA. 

           Connexion USB : connecteur USB 2.0

    • N-KNX18. Module d’Alimentation KNX/EIB. 

           Alimentation : 230 VCA.

           Charge maximale : 640 mA. 

           Tension de sortie : 24 VCC.

    • N-KNX4. Module d’Entrée Binaire KNX/EIB. 

           Tension nominale : 230 VCA. Fréquence : 50 Hz.

           Tension du bus KNX : 24 VCC.

           Entrées/sorties principales : connexions de sécurité 4 mm. 

           Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

    • N-KNX5. Module de Sortie Binaire KNX/EIB. (2 unités) 

           Tension nominale : 230 VCA. Fréquence : 50 Hz.

           Tension du bus KNX : 24 VCC.

           Entrées/sorties principales : connexions de sécurité 4 mm. 

           Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

    • N-KNX30. Module de Panneau Tactile KNX/EIB. 

           Tension nominale : 230 VCA. Fréquence : 50 Hz.

           Tension du bus KNX : 24 VCC.

           Entrées/sorties principales : connexions de sécurité 4 mm. 

           Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

    • N-KNX35. Module Transmetteur/Récepteur Infrarouge KNX/EIB. 

           La télécommande infrarouge est alimentée par deux piles alcalines LR03/AAA (1,5 V). 

           Fonctions normales :

               Marche/Arrêt. 

               Activation etcontrôle de la gradation. 

               Contrôle des stores.

    • MED65. Multimètre Digital. 

           Ce multimètre numérique à 3 ½ chiffres, avec des câbles de terminaison jack double 4 mm pour des interconnexions faciles.

           Avec ce multimètre numérique, il sera possible de mesurer :

               Souche. 

               Actuel. 

               Endurance.

               Capacité du condensateur. 

               Température.

Éléments requis de l’Unité de Base AEL-KNX, “AEl-KNX-UB” (au moins un) (Non inclus) :

    AEL-KNX-LIC. Application de Formation au Contrôle d’Éclairage avec KNX. 

        • N-KNX19. Module de Capteur de Proximité KNX/EIB.

               Tension du bus KNX : 24 VCC. 

               Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm. 

               Température de fonctionnement : de -5 °C à +45 °C.
        • N-KNX20. Module de Bouton-Poussoir KNX/EIB. 

Les boutons-poussoirs peuvent être programmés pour un fonctionnement à un ou deux boutons. 
Ce type de fonctionnement permet de commuter, de faire varier l’intensité lumineuse et de commander les stores. 
Vous pouvez modifier les valeurs/scènes jusqu’à quatre valeurs.

Fonctionnement par bouton court/long et 2 objets.

Contrôle de groupe avec appui long/extra long sur le bouton.

        • N-LAM32. Module d’une Lampe LED. (4 unités) 

               Lampe LED 24 VCC.

        • N-KNX8. Module d’Actionneur de Variation KNX/EIB. 

               Variateur DALI à intensité variable.

               Puissance : 2 – 21 W. 

               Tension d’entrée : 230 VCA. 

               Tension de sortie : 9 – 42 V.

        • N-DKG. Module de Passerelle DALI-KNX. 

               Tension d’entrée : 240 VCA. 

               Fréquence : 50/60 Hz.

               Protocole de communication : DALI. 

               Passerelle : KNX/DALI.

        • N-DAC. Module Contrôleur DALI. 

               Contrôleur d’entrée DALI.

               4 entrées indépendantes pour contacts flottants.

               Pour connexions standard à action rapide ou par interrupteur. 

               Alimentation par ligne DALI : 24 VCC.

    AEL-KNX-HVAC. Application de Formation au Contrôle HVAC avec KNX.

        • N-KNX1. Module d’Actionneur de Chauffage KNX/EIB. 

               Tension nominale : 230 VCA. 

               Fréquence : 50 Hz.

               Tension du bus KNX : 24 VCC.

               Entrées/sorties principales : connexions de sécurité 4 mm. 

               Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

        • N-KNX17. Module de Capteur de Mouvement KNX/EIB. 

               Détecteur de mouvement pour systèmes de bus KNX. 

               Portée de transmission maximale : 7 m. 

               Nombre de canaux : 1.

        • N-KNX29. Module de Capteur de Température KNX/EIB. 

               Tension du bus KNX : 24 VCC.

               Entrées/sorties de bus : connexions de sécurité 2 mm. 

               Plage de mesure : 0 – 40 °C (environ).

        • N-KNX33. Module de Contact de Fenêtre/Porte KNX/EIB. 

               Tension du bus KNX : 24 VCC.

               Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

       Éléments supplémentaires recommandés (Non inclus):

         • EH-KNX. Unité de Chauffage Électrique avec Contrôle à Distance 0-10V. 

               Tension nominale : 230 VCA. 

               Résistance thermique : 700 W. 

               Interrupteur manuel marche/arrêt. 

               Sonde de température NTC. 

               Ventilateur 230 VCA.
         • N-KNX10. Module de Compteurs d’Énergie KNX/EIB. 

               Tension du bus KNX : 24 VCC.

               Entrées/sorties du bus : connexions de sécurité 2 mm. 

               Ce module permet de mesurer :

                   Puissance active. 

                   Énergie active. 

                   Actuel.

                   Tension.

         • N-VVCA. Module Contrôleur de Vitesse de Moteurs CA Avancé. 

               Tension d’alimentation : 230 VCA. 

               Puissance nominale : 0,75 kW. 

               Connexions de la tension de sortie PWM : 

                   Triphasé : 230 VCA. 

               Panneau de contrôle des entrées numériques : 5 entrées numériques configurables. 

               Panneau de contrôle des entrées analogiques : 

                   Entrée analogique 0-10 V pour le contrôle de la vitesse. 

                   Entrée analogique 4-20 mA pour le contrôle de la vitesse. 

               Potentiomètre 10 K pour le contrôle de la vitesse du moteur à induction. 

               2 sorties relais pour la configuration des alarmes : 2 sorties NO/NC.  

               50 mA, 2 sorties transistorisées pour la configuration des alarmes. 

               Réglage et visualisation des paramètres de la machine.  

    AEL-KNX-BC. Application de Formation au Contrôle des Volets avec KNX.          

         • N-KNX20. Module de Bouton-Poussoir KNX/EIB. 

Les boutons-poussoirs peuvent être programmés pour un fonctionnement à un ou deux boutons. 

Ce type de fonctionnement permet de commuter, de faire varier l’intensité lumineuse et de commander les stores. 

               Vous pouvez modifier les valeurs/scènes jusqu’à quatre valeurs.

               Commande par bouton court/long avec 2 objets. 

               Commande groupée par pression longue/extra-longue.

         • N-KNX24. Module d’Actionneur pour le Contrôle de Volet KNX/EIB. 

               Fonctionnement par contact NF/NO. 

               Temporisations pour chaque canal. 

               Fonction d’éclairage d’escalier.

               Pré-avertissement pour la fonction d’éclairage d’escalier. 

               Scènes.

               Fonction centrale.

               Fonction de verrouillage.

               Opérations logiques ou contrôle prioritaire. 

               8 sorties binaires.

         • N-KNX19. Module de Capteur de Proximité KNX/EIB. 

               Tension du bus KNX : 24 VCC.

               Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm. 

               Température de fonctionnement : de -5 °C à +45 °C.

         • STR-MB. Structure avec Store Motorisé. 

                  Cadre en aluminium. 

                  Stores motorisés.

                  Bornes de connexion pour la commande des stores.

AEL-KNX-SFC. Application de Formation en Contrôle de Sécurité avec KNX : Incendie, Anti-intrusion, Inondations, etc.          

    Dispositifs d’intrusion :

            • N-KNX19. Module de Capteur de Proximité KNX/EIB.

                   Tension du bus KNX : 24 VCC.

                   Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm. 

                   Température de fonctionnement : de -5 °C à +45 °C.
            • N-KNX33. Module de Contact de Fenêtre/Porte KNX/EIB. 

                   Tension du bus KNX : 24 VCC.

                   Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

            • N-KNX3. Module de Capteur de Barrière KNX/EIB. 

                   Alimentation : 230 VCA.

                   Fréquence : 50 Hz.

                   Tension du bus KNX : 24 VCC.

                   Entrées/sorties principales : connexions de sécurité 4 mm. 

                   Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

            • N-KNX7. Module de Verre Brisé KNX/EIB. 

                   Tension du bus KNX : 24 VCC.

                   Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm.

            • N-KNX6. Module de Commutateur de Boulon KNX/EIB. 

                   Tension du bus KNX : 24 VCC.

                   Entrées/sorties bus : connexions de sécurité 2 mm. 

                   Température de fonctionnement : de -20 °C à +60 °C. 

                   Courant de commutation : 300 mA (environ).

          Dispositifs de détection d’incendie :

            • N-KNX12. Module de Détection d’Incendie/Fumée KNX/EIB. 

                   Tension du bus KNX : 24 VCC.

                   Entrées/sorties de bus : connexions de sécurité 2 mm.

                   Courant :

                       Veille : 85 uA (environ) Alarme : 100 mA (environ)

                       Température de fonctionnement : - 10 °C à +70 °C.

          Dispositifs d’inondation :

            • N-KNX13. Module de Capteur d’Inondation KNX/EIB.

                   Tension nominale : Tension du bus KNX. 

                   Tension du bus KNX : 24 VCC.

                   Température de fonctionnement : -10 °C à +50 °C.         

        AEL-KNX-BMS. Application de Formation en Contrôle de Bâtiments via BMS.

• Tous les câbles nécessaires pour réaliser les exercices pratiques sont inclus.

Câbles et accessoires, pour un fonctionnement normal.

Manuels :  

    Cet unité est fourni avec manuels : Services requis, Assemblage et installation, Logiciel de contrôle, Démarrage, Sécurité, Entretien et Manuels pratiques. 

- Dimensions: 640 x 320 x 670 mm environ. - Poids: 60 kg environ.
EXERCICES ET POSSIBILITÉS PRATIQUES
Quelques possibilités pratiques avec l'Application de Formation au Contrôle d’Éclairage avec KNX, “AEL-KNX-LIC” :

1.- 
Réalisation du Contrôle Binaire des Luminaires : Intégration des luminaires LED dans l'installation, programmation du contrôle à l'aide du module de sortie binaire KNX. Application de techniques de câblage pour une connexion sécurisée.

2.- 
Connexion du Sapteur de Luminosité : connexion du capteur de luminosité KNX, configuration pour l'ajustement automatique de l'éclairage en fonction des conditions de lumière ambiante.

3.- 
Interaction Manuelle avec Bouton-poussoir KNX : connexion et intégration d'un bouton-poussoir KNX, programmation pour l'allumage et l'extinction manuels des lumières de la pièce.

4.- 
Installation du Contrôleur d'Ambiance KNX avec Écran Tactile : configuration du contrôleur d'ambiance KNX avec écran tactile, exploration des fonctions et capacités de programmation.

5.- 
Connexion et Intégration KNX/DALI : connexion d'un contrôleur d'éclairage DALI, intégration dans le système KNX pour un contrôle unifié des luminaires DALI.

Création de projet en ETS et définition de topologie :

6.- 
Création d'un nouveau projet dans ETS : développement d'un nouveau projet à partir de zéro avec le logiciel ETS et définition des fonctionnalités générales et établissement de la topologie de base du système KNX.

7.- 
Définition de la Topologie du Bus : configuration de la topologie du bus KNX, identification des appareils et établissement des adresses physiques.

8.- 
Attribution d'Adresses Physiques : attribution d'adresses physiques aux appareils KNX du projet et suivi des normes et recommandations d'adressage.

9.- 
Vérification de la Topologie : vérification de la cohérence de la configuration et du respect des exigences du système KNX.

Diagnostic des appareils KNX :

10.-Utilisation d'Outils de Diagnostic : utilisation d'outils de diagnostic dans le logiciel ETS pour vérifier la communication et l'état des appareils KNX.

11.-Tests de Communication : réalisation de tests de communication entre les appareils KNX et le bus et identification et résolution d'éventuels problèmes de connexion.

12.-Analyse des Télégrammes : analyse des télégrammes envoyés et reçus par les appareils KNX, identification d'éventuelles erreurs ou interférences dans le réseau.

13.-Dépannage : diagnostic et résolution des erreurs de configuration ou de connexion dans les appareils KNX et utilisation des outils de diagnostic disponibles dans le logiciel ETS.

14.-Journalisation d'Événements : utilisation des fonctions de journalisation d'événements pour surveiller et analyser le comportement des appareils KNX dans différentes conditions de fonctionnement.

Quelques possibilités pratiques avec KNX pour l'Application de Formation au Contrôle HVAC avec KNX, “AEL-KNX-HVAC” :

15.-Intégration de Base du Système HVAC : connexion et configuration de l'alimentation électrique et application des techniques de câblage pour assurer une installation sûre.

16.-Connexion du Contrôleur d'Ambiance KNX : intégration du contrôleur d'ambiance KNX pour la climatisation centralisée, configuration des fonctions et des paramètres de température.

17.-Connexion du Capteur de Température et de Présence : connexion et intégration du capteur de température et de présence KNX, programmation pour l'ajustement automatique de la climatisation en fonction des conditions ambiantes.

18.-Contrôle du Ventilo-convecteur KNX : connexion et configuration du contrôleur de ventilo-convecteur KNX à quatre et deux tubes, réglage des paramètres de ventilation et de température.

19.-Simulation de Température Ambiante avec Potentiomètre Intégré : utilisation du potentiomètre pour la simulation des variations de température. Évaluation de la réponse du système HVAC aux changements simulés. Utilisation de voltmètres analogiques 0-10 V pour surveiller les signaux de commande de la climatisation.

20.-Ajustement des Paramètres de Température à partir du Contrôleur à Écran Tactile : effectuer des réglages des paramètres de climatisation à partir du contrôleur à écran tactile. Exploration de fonctions avancées et configuration de scénarios.

Création de projets dans ETS et définition de topologie :

21.-Création d'Un Nouveau Projet dans ETS : développement d'un nouveau projet à partir de zéro avec le logiciel ETS et définition des caractéristiques générales et établissement de la topologie de base du système KNX.

22.-Définition de la Topologie du Bus : configuration de la topologie du bus KNX, identification des appareils et établissement des adresses physiques.

23.-Attribution d'Adresses Physiques : attribution d'adresses physiques aux appareils KNX du projet et suivi des normes et recommandations d'adressage.

24.-Vérification de la Topologie : vérification de la cohérence de la configuration et du respect des exigences du système KNX.

Diagnostic des appareils KNX :

25.-Utilisation d'Outils de Diagnostic : utilisation d'outils de diagnostic dans le logiciel ETS pour vérifier la communication et l'état des appareils KNX.

26.-Tests de Communication : réalisation de tests de communication entre les appareils KNX et le bus et identification et résolution d'éventuels problèmes de connexion.

27.-Analyse des Télégrammes : analyse des télégrammes envoyés et reçus par les appareils KNX, identification d'éventuelles erreurs ou interférences dans le réseau.

28.-Dépannage : diagnostic et résolution des erreurs de configuration ou de connexion dans les appareils KNX et utilisation des outils de diagnostic disponibles dans le logiciel ETS.

29.-Journalisation d'Événements : utilisation des fonctions de journalisation d'événements pour surveiller et analyser le comportement des appareils KNX dans différentes conditions de fonctionnement.

Pratique supplémentaire avec les modules recommandés EH-RC, N-KNX10, N-VVCA :

30.-Contrôle actuel de la température de l'unité de chauffage. Connexion des signaux de commande du module ventilo-convecteur au convertisseur de fréquence, connexion du convertisseur de fréquence au ventilateur, connexion du capteur de température aux bornes d'entrée du contrôleur de ventilo-convecteur. Mise en service du système et réglage des paramètres de contrôle.

31.-Mesure de la consommation énergétique du chauffage électrique et programmation des conditions en fonction de la consommation.

Quelques possibilités pratiques avec l'Application de Formation au Contrôle des Volets avec KNX, “AEL-KNX-BC” :

32.-Intégration de Base du Système de Contrôle des Stores : connexion de l'alimentation électrique des appareils KNX dans le système de contrôle des stores.

33.-Connexion du Contrôleur d'Ambiance KNX : intégration du contrôleur d'ambiance KNX pour le contrôle centralisé des stores et la configuration des fonctions et la programmation de scénarios.

34.-Connexion du Module de Sortie Binaire KNX pour le Contrôle des Volets : connexion et configuration du module de sortie binaire KNX pour un contrôle efficace des volets. Ajustement des temps de réponse et configuration des positions.

35.-Utilisation de Capteurs de Luminosité KNX : connexion et intégration de capteurs de luminosité KNX pour l'ajustement automatique des stores en fonction de l'éclairage. Programmation des seuils et des conditions.

36.-Connexion de Modules de Boutons-poussoirs pour Interaction Manuelle : intégration de modules de boutons-poussoirs KNX pour permettre une interaction manuelle avec les stores. Programmation des fonctions montée, descente et arrêt.

37.-Moteur de Volet Roulant : Connexion et intégration : Connexion et programmation du moteur de volet roulant.

Création de projet en ETS et définition de Topologie :

38.-Création d'Un Nouveau Orojet dans ETS : développement d'un nouveau projet à partir de zéro avec le logiciel ETS et définition des caractéristiques générales et établissement de la topologie de base du système KNX.

39.-Topologie du Bus Définition : configuration de la topologie du bus KNX, identification des appareils et établissement des adresses physiques.

40.-Attribution d'Adresses Physiques : attribution d'adresses physiques aux appareils KNX du projet et suivi des normes et recommandations d'adressage.

41.-Vérification de la Topologie : vérification de la cohérence de la configuration et du respect des exigences du système KNX.

Diagnostic des appareils KNX :

42.-Utilisation d'Outils de Diagnostic : utilisation d'outils de diagnostic dans le logiciel ETS pour vérifier la communication et l'état des appareils KNX.

43.-Tests de Communication : réalisation de tests de communication entre les appareils KNX et le bus et identification et résolution d'éventuels problèmes de connexion.

44.-Analyse des Télégrammes : analyse des télégrammes envoyés et reçus par les appareils KNX, identification d'éventuelles erreurs ou interférences dans le réseau.

45.-Dépannage : diagnostic et résolution des erreurs de configuration ou de connexion dans les appareils KNX et utilisation des outils de diagnostic disponibles dans le logiciel ETS.

46.-Journalisation d'Événements : utilisation des fonctions de journalisation d'événements pour surveiller et analyser le comportement des appareils KNX dans différentes conditions de fonctionnement.

Quelques possibilités pratiques avec l'Application de Formation en Contrôle de Sécurité avec KNX : Incendie, Anti-intrusion, Inondations, etc, “AEL-KNX-SFC” :

47.-Intégration de Base du Système de Contrôle de Sécurité : connexion de l'alimentation électrique des appareils KNX dans le système de contrôle de sécurité.

48.-Connexion du Contrôleur d'Ambiance KNX : intégration du contrôleur  d'ambiance KNX pour le contrôle centralisé des fonctions de sécurité. Configuration des fonctions et programmation de scénarios de sécurité.

49.-Connexion du Module d'Entrées Binaires KNX : connexion et intégration du module d'entrées binaires KNX pour détecter les événements de sécurité. Programmation d'actions basées sur les états détectés.

50.-Connexion du Module de Sortie Binaire KNX pour le Contrôle des Dispositifs de Sécurité : connexion et configuration du module de sortie binaire KNX pour le contrôle efficace des dispositifs de sécurité. Ajustement des temps de réponse et des paramètres d'activation.

51.-Simulation de Scénarios avec Alarm Box : utilisation du buzzer box pour simuler des situations d'alarme et évaluer la réponse du système de sécurité. Ajustement des réponses en fonction de différents événements.

52.-Connexion et Intégration de Détecteurs d'Intrusion et de Zones de Sécurité : connexion et programmation de détecteurs d'intrusion et de zones de sécurité KNX. Configuration des actions en cas de détection d'intrusion.

53.-Connexion de Sirènes et d'Alarmes : intégration et configuration de sirènes et d'alarmes pour les situations d'urgence.

54.-Connexion des Détecteurs de Fumée et d'Incendie KNX : intégration et programmation de détecteurs de fumée et d'incendie dans le système KNX. Configuration des réponses automatiques et des notifications.

55.-Connexion de Détecteurs de Température et de Présence KNX : intégration et configuration de détecteurs de température et de présence pour la sécurité de l'environnement. Programmation d'actions en cas d'événements spécifiques.

56.-Connexion des Détecteurs d'Inondation KNX : intégration et programmation de détecteurs d'inondation pour la sécurité contre les dégâts des eaux. Configuration des réponses automatiques.

Création de projet en ETS et définition de topologie :

57.-Création d'Un Nouveau Projet dans ETS : développement d'un nouveau projet à partir de zéro avec le logiciel ETS et définition des fonctionnalités générales et établissement de la topologie de base du système KNX.

58.-Définition de la Topologie du Bus : configuration de la topologie du bus KNX, identification des appareils et établissement des adresses physiques.

59.-Attribution d'Adresses Physiques : attribution d'adresses physiques aux appareils KNX du projet et suivi des normes et recommandations d'adressage.

60.- Vérification de la Topologie : vérification de la cohérence de la configuration et du respect des exigences du système KNX.

Diagnostic des appareils KNX :

61.-Utilisation d'Outils de Diagnostic : utilisation d'outils de diagnostic dans le logiciel ETS pour vérifier la communication et l'état des appareils KNX.

62.-Tests de Communication : effectuer des tests de communication entre les appareils KNX et le bus et identifier et résoudre d'éventuels problèmes de connexion.

63.-Analyse des Télégrammes : analyse des télégrammes envoyés et reçus par les appareils KNX, identification d'éventuelles erreurs ou interférences dans le réseau.

64.-Dépannage : diagnostic et résolution des erreurs de configuration ou de connexion dans les appareils KNX et utilisation des outils de diagnostic disponibles dans le logiciel ETS.

65.-Journalisation d'Événements : utilisation des fonctions de journalisation d'événements pour surveiller et analyser le comportement des appareils KNX dans différentes conditions de fonctionnement.

Quelques possibilités pratiques avec l'Application de Formation en Contrôle de Bâtiments via BMS, “AEL-KNX-BMS” :

66.-Intégration de Base du Système BMS avec KNX : Connexion d'alimentation pour les appareils KNX et BMS.

67.-Création de Projet BMS dans ETS : Développer un nouveau projet BMS à partir de zéro dans le logiciel ETS. Définir les caractéristiques générales et établir la topologie de base du système KNX dans la gestion des bâtiments.

68.-Définition de la Topologie du Bus BMS : Configuration de la topologie du bus KNX au sein du système BMS. Identifier les appareils et attribuer des adresses physiques.

69.-Attribution d'Adresses Physiques dans le Projet BMS : attribution d'adresses physiques aux appareils KNX dans le projet BMS. Adhérer aux normes et recommandations pour un adressage efficace.

70.-Intégration de Capteurs Environnementaux dans le Système BMS : connexion et intégration de capteurs de température, d'humidité et autres capteurs environnementaux. Programmation de réponses automatiques dans le système KNX pour gérer l'environnement du bâtiment.

71.-Contrôle de l'Éclairage avec BMS : Configuration d'un contrôleur BMS pour gérer de manière avancée le système d'éclairage KNX. Programmation de scénarios et ajustement des paramètres d'éclairage.

72.-Intégration des Systèmes HVAC avec KNX : Connexion et intégration des systèmes HVAC dans le système KNX via BMS. Ajustement des paramètres de température.

73.-Gestion Efficace des Volets : Configuration des actionneurs KNX pour une gestion efficace des volets en collaboration avec le système BMS.

74.-Surveillance de la Consommation d'Énergie : connexion des compteurs d'énergie et configuration du suivi de la consommation d'énergie dans le système BMS. Programmation d'alarmes et visualisation de données.

75.-Intégration des Systèmes de Sécurité : Connexion et intégration des systèmes de sécurité (alarmes) avec le système KNX via BMS. Configuration des réponses automatiques en cas d'événements de sécurité.

76.-Utilisation des outils de diagnostic BMS dans ETS : Explorer les outils de diagnostic dans le logiciel ETS pour surveiller et diagnostiquer le réseau KNX dans le contexte du BMS. Analyse des événements et journalisation des diagnostics.

- Plusieurs autres exercices peuvent être faits et conçus par l’utilisateur.
Optionnel
AEL-KNX/ICAI. Logiciel Interactif d'Instruction Assisté par Ordinateur :

- ECM-SOF. Logiciel de Gestion de Classe EDIBON (Logiciel pour Instructeur).

ECM-SOF est l'application qui permet à l'instructeur d'enregistrer les étudiants, gérer et assigner des tâches pour les groupes de travail, créer votre propre contenu pour les exercices pratiques, choisissez l'une des méthodes d'évaluation pour tester les connaissances de l'élève et de suivre l'évolution liées à des tâches planifiées pour les étudiants individuels, groupes de travail, unités, etc ... afin que l'enseignant puisse connaître en temps réel le niveau de compréhension de tout étudiant en classe.

Caractéristiques innovantes :

• Gestion de la base de données des utilisateurs.

• La gestion et la répartition des groupes de travail, exercices et sessions de formations.

• Création et intégration d'exercices pratiques et des ressources multimédias.

• Conception personnalisée des méthodes d'évaluation.

• Création et formules d'affectation et des équations.

• Système de résolution d'équations.

• Contenu actualisable.

• Rapports, suivi de l'évolution et des statistiques des utilisateurs.
- ESL-SOF. EDIBON Formation sur les logiciels (Logiciel pour Étudiants).

ESL-SOF est l'application adressée aux étudiants qui les aide à comprendre les concepts théoriques au moyen d'exercices pratiques et à prouver ses connaissances et sa progression en effectuant des tests et des calculs en plus des ressources multimédias. Tâches planifiées par défaut et un le groupe de travail ouvert est fourni par EDIBON pour permettre aux étudiants de commencer à travailler dès la première session. Des rapports et des statistiques sont disponibles pour connaître leur progression à tout moment, ainsi que des explications pour chaque exercice visant à renforcer les connaissances techniques théoriquement acquises.

Caractéristiques innovantes :

• Ouverture de session et auto-inscription.

• Contrôle et suivi des tâches existantes.

• Contenu et exercices disponibles pour utilisateur à partir du première utilisation.

• Exercices pratiques suivant le manuel fourni par EDIBON.

• Méthodes d'évaluation pour évaluer vos connaissances et votre progression.

• Tests de correction automatique.

• Effectuer des calculs et des graphiques.

• Moteur résolution de systèmes d'équations.

• Suivi de la formation de l'utilisateur et rapports imprimables.

• Ressources multimédias auxiliaires.
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