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APLICACIONES GENERALES DE MOTORES DE INDUCCIÓN CA

ESPECIFICACIONES DE CONCURSO
El entrenador incluye los siguientes módulos:
• N-ALI01. Fuente de Alimentación Principal Industrial.

Tensión de Alimentación: 400 VCA, 3PH+N+G

Llave extraíble encendido/apagado.

Conexiones de salida de tensión:


Trifásico + Neutro: 400 VCA


Monofásico: 230 VCA

Cable de alimentación trifásica con enchufe IP44 3PN+E 32A 400V.

Magnetotérmico diferencial de 4 polos, 25A, 300mA CA 6KA.

• N-VVCA.Controlador Avanzado de Velocidad del Motor de CA.

Tensión de alimentación: 230 VAC

Potencia nominal: 0,75 kW.

Conexiones de tensión de salida PWM:

Tres fases: 230 VCA

Panel de control de entradas digitales: 5 entradas digitales configurables.

Panel de control de entradas analógicas: 


0-10V entrada analógica para control de velocidad.

4-20mA entrada analógica para control de velocidad.

10K, potenciómetro para el control de velocidad del motor de inducción.

2 salidas de relé para configuración de alarmas: 2 salidas NO/NC.

50 mA, 2 salidas de transistores para configuración de alarmas.

Display para el ajuste y visualización de los parámetros de la máquina.

• N-ARR01. Arrancador Manual Estrella-Triángulo.

Tensión nominal: 400 VCA.

Máxima corriente de contactos: 10A

Estrella-Triángulo conmutador de tres posiciones:

 
0: Circuito abierto.


 Y: Conexión en estrella.

 
Δ: Conexión en triángulo.

• N-ARR13. Arrancador Directo con Inversión.

Tensión nominal: 400 VCA.

Máxima corriente de contactos: 10A.

Conmutador de tres posiciones:


0: Circuito abierto.


1: Conexión directa.


2: Conexión inversa.

• N-VVCC/M. Controlador de Velocidad del Motor de CC (opción intermedia).
Tensión de alimentación: 230 VCA.

Tensión variable de salida: 0-300 VCC

Fusible: 2 A

• N-ARR12. Arrancador Directo.

Tensión nominal: 400 VCA.

Máxima corriente de contactos: 10A.

Conmutador de dos posiciones (ON-OFF):


0: Circuito abierto.


1: Circuito cerrado.

• N-TRANS03. Módulo de Autotransformador Trifásico.

Autotransformador trifásico.

Alimentación nominal de la tensión: 400 VCA (3PH).

Salida de tensión nominal: 3 x 230 VCA (3PH + N).

Potencia Nominal: 1 kVA. Configuración libre (delta, estrella y zig-zag).

Conmutador de arranque / parada para la conexión / desconexión instantánea del transformador de red.

Fusibles: 3x5 A.

• FRECP. Freno de Corriente Eddy.

Máxima tensión de alimentación: 60 VCC

Corriente nominal: 1,67 A

Corriente máxima: 1,8 A 

Máximo par de frenado: 1,4 Nm.

• N-EALD. Módulo Analizador de Red con Adquisición de Datos por Computador.

Interruptor encendido/apagado

Tensión de alimentación: 400 VCA

Terminales de entrada: Conexión de entrada con punto de medición. 

Terminales de salida: Conexión de salida con el punto de medición. 

Salidas digitales: Tres salidas digitales empleadas para pulsos o alarmas, o para combinar las dos. 

Puerto de comunicación RS-485.

Display del Analizador de Red, donde se muestra:


Potencia activa, reactiva y aparente.


Energía  activa, reactiva y aparente.


Corrientes de línea y fase.


Fusibles: 3x10 A

• EMT7. Motor Trifásico Asíncrono de Jaula de Ardilla.

Potencia nominal: 370 W

Tensión nominal: 3x 230/400 VCA  Δ/Y

Frecuencia: 50/60 Hz

Número de polos: 2

Velocidad: 2730 rpm

Corriente nominal: 1,67/ 0,97 A
•Todos los cables necesarios para realizar los ejercicios de prácticas están incluidos. 
Cables y accesorios, para un funcionamiento normal.
Manuales: 
Este equipo se suministra con los siguientes manuales: Servicios requeridos, Montaje e Instalación, Puesta en marcha, Seguridad Mantenimiento y manual de Prácticas.
Dimensiones: 1380 x 840 x 2010 mm. aprox.  Peso: 85 Kg. aprox
EJERCICIOS Y POSIBILIDADES PRÁCTICAS
1.- 
Programación avanzada del controlador de frecuencia variable.

2.- 
Control manual de la velocidad del motor de inducción con el controlador de frecuencia.

3.- 
Operaciones directas e inversas con el motor de inducción y el controlador de frecuencia.

4.- 
Programación del tiempo de aceleración del motor de inducción con el controlador de frecuencia.

5.- 
Programación del tiempo de deceleración del motor de inducción con el controlador de frecuencia.

6.- 
Programación de diferentes condiciones mediante las  entradas digitales del controlador de frecuencia para simular diferentes situaciones reales en la industria.

7.- 
Programación de la respuesta de velocidad del motor de inducción con el controlador de frecuencia.

8.- 
Estudio del consumo de energía del motor de inducción aumentando el par de frenado.

9.- 
Estudio de diferentes alarmas que pueden programarse en el controlador de frecuencia.

10.- 
Estudio del arranque estrella-triángulo manual del motor.

11.- 
Estudio del arranque directo con inversión del motor.

12.- 
Estudio del arranque directo del motor.

Algunas posibilidades practicas con el EM-SCADA: 

13.- 
Visualización de las curvas de par/corriente VS velocidad del motor de inducción con el arrancador estrella/triángulo. 

14.- 
Visualización de las curvas de par/corriente VS velocidad del motor de inducción con el controlador de frecuencia. 

15.- 
Visualización de las curvas de par/corriente VS velocidad del motor de inducción con el arrancador directo.

16.- 
Comparación de las gráficas de los diferentes tipos de gráficas.

Opcional
AEL-IMSU/ICAI. Software de Enseñanza Asistida desde Computador de Modo Interactivo:
Este paquete de software consta del Software del Instructor (Software de Gestión de Aulas de EDIBON –ECM-SOF) totalmente integrado con el Software del Alumno (Software de Formación de EDIBON –ESL-SOF). Ambos están interconectados para que el Profesor conozca, en todo momento, cual es el conocimiento teórico y práctico de los alumnos. 

-ECM-SOF. Software de Gestión de Aulas de EDIBON (Software del Instructor). 

ECM-SOF es la aplicación que permite al instructor registrar a los alumnos, administrar y asignar tareas para los grupos de trabajo, crear contenido propio para realizar ejercicios prácticos, elegir uno de los métodos de evaluación para comprobar los conocimientos del alumno y monitorizar la evolución relacionada con las tareas planificadas para alumnos individuales, grupos de trabajo, equipos, etc... de manera que el profesor puede saber en tiempo real el nivel de comprensión de cualquier alumno en el aula.
Características innovadoras: 

Gestión de base de datos de usuarios.
Administración y asignación de grupos de trabajo, tares y sesiones de formación.
Creación e integración de ejercicios prácticos y recursos multimedia.
Diseño a medida de métodos de evaluación.
Creación y asignación de fórmulas y ecuaciones.
Motor de resolución de sistemas de ecuaciones.
Contenidos actualizables.
Generación de informes, monitorización de la evolución del usuario y estadísticas. 

-ESL-SOF. Software de Formación de EDIBON (Software del Alumno). 

ESL-SOF es la aplicación dirigida a los alumnos que les ayuda a comprender conceptos teóricos mediante ejercicios prácticos y pone a prueba su conocimiento y evolución mediante la realización de tests y cálculos, además de los recursos multimedia. EDIBON proporciona tareas planificadas por defecto y un grupo de trabajo abierto para que los alumnos comiencen a trabajar desde la primera sesión. Los informes y estadísticas disponibles permiten conocer su evolución en cualquier momento, así como las explicaciones de cada ejercicio para reforzar los conocimientos técnicos adquiridos en la teoría.
Características innovadoras: 

Acceso y autorregistro del alumno.
Comprobación de tareas existentes y monitorización.
Contenidos por defecto y tareas programadas disponibles para su uso desde la primera sesión.
Realización de ejercicios prácticos siguiendo el manual facilitado por EDIBON.
Métodos de evaluación para poner a prueba sus conocimientos y su evolución.
Autocorrección de los tests.
Realización de cálculos y gráficas.
Motor de resolución de sistemas de ecuaciones.
Informes imprimibles y seguimiento del progreso del usuario.
Recursos multimedia auxiliares.
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