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AEL-DCEMA
APPLICATION DE MOTEURS ÉLECTRIQUES À COURANT CONTINU

SPÉCIFICATIONS DE L'OFFRE
L’application “AEL-DCEMA” comprend les éléments suivants :

    • N-ALI02. Module d’Alimentation Principale Doméstique.

           Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA, 1PH + N.

           Touche ON / OFF amovible. 

           Connexions de tension de sortie :

               Deux monophasés : 230 VCA.

           Tuyau d’alimentation monophasé avec fiche de raccordement.

           Aimant différentiel 2 pôles, 25 A, 30 mA AC 6 KA. 

           Bouton d’arrêt d’urgence.

    • N-ALI03. Module de Source de Tension Auxiliaire Variable (24 Vac).

           Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA, 1PH + N.

           Tension de sortie :

               Monophasé : 24 VCA / 12 VCA.

               24 VCC.

               0 – 24 VCC par potentiomètre.

     • N-PUL48. Module de Trois poussoirs de Double Caméra.

           Deux chambres indépendantes. 

           Tension nominale : 24 VAC. 

           Trois boutons-poussoirs à double chambre (vert et rouge). 

           Contacts : 

               Trois contacts normalement ouverts (NO) pour le bouton vert. 

               Trois contacts normalement fermés (NC) pour le bouton rouge. 

     • N-CON01. Contacteur Tripolaire (24 Vca). (3 unités).

           Tension nominale pour les contacts de puissance : 400 VAC.

           Tension nominale pour les contacts de commande : 24 VAC.

           Tension nominale pour la bobine de commande : 24 VAC.

           Contacts :

               Un contact triphasé normalement ouvert (NO) pour le circuit de puissance.

               Trois contacts normalement ouverts (NO) pour le circuit de commande.

               Deux contacts normalement fermés (NC) pour le circuit de commande.

     • N-VVCC/M. Contrôleur de Vitesse du Moteur à Courant Continu (option intermédiaire).

           Puissance maximale : 500 W 

           Tension d’alimentation : 230 VCA.

           Tension de sortie variable : 0 – 300 VCC. 

           Fusible : 2 A.

     • N-LAM02. Module des Lampes Auxiliaires.

           Tension nominale : 24 VCA. 

           Trois lampes (rouge, jaune et verte). 

     • FLYW. Volant d’Inertie.

            Poids : 2 kg. 

            Vitesse maximale recommandée : 4000 r.p.m. 

            Moment d'inertie : 0,0025 kgm². 

     • N-MED17. Module Voltimètre DC (0-200 V). 

            Plage de mesure : 0 – 200 VCC. 

            Bornes : 

                Bornes de mesure. 

     • N-MED05. Module Ampèremètre DC (0-1,5 A).

            Plage de mesure : 0 – 200 VCC. 

            Bornes : 

                Bornes de mesure. 

     • MED65. Multimètre Digitale.

            Multimètre numérique à 3 ½ chiffres, avec câbles de terminaison à double connecteur de 4 mm pour faciliter les interconnexions.

            Avec ce multimètre numérique nous pourrons mesurer :

                Tension. 

                Courant. 

                Résistance. 

                Capacité des condensateurs. 

                Température. 

    Éléments requis (au moins) (Non inclus) :   

      EMT1-DC-KIT : Kit d’Étude Moteur-Générateur à Courant Continu Avec Excitation Indépendante.  

       • EMT1. Moteur-Générateur à Excitation Indépendante DC.  

              Puissance nominale : 250 W.

              Tension d’armature : 200 VCC. 

              Tension d’excitation : 190 VCC. 

              Courant d’induit : 1,5 A. 

              Courant d’excitation : 0,3 A. 

              Vitesse : 3000 r.p.m.

              Hauteur de l’arbre : 71 mm.  

       • N-REV. Résistance Variable Monophasé. (2 unités).

              Résistance variable : 150 Ohm. 

              Puissance maximale : 500 W. 

              Potentiomètre

              Terminaux :

                 Trois bornes pour choisir toutes les résistances ou résistance variable.

              Fusible : 2 A.

      EMT2-DC-KIT : Kit d’Étude Moteur-Générateur à Courant Continu Avec Excitation en Série.

       • EMT2. Moteur-Générateur CC Excitation en Série.

              Puissance nominale : 300 W. 

              Tension d'armature : 200 VDC. 

              Courant d'armature : 1,5 A. 

              Vitesse : 7500 r.p.m.

              Hauteur de l'arbre : 71 mm. 
         • N-REV. Résistance Variable Monophasé.

              Résistance variable : 150 Ohm. 

              Puissance maximale : 500 W. 

              Potentiomètre

             Terminaux :

                 Trois bornes pour choisir toutes les résistances ou résistance variable.

              Fusible : 2 A.

       EMT3-DC-KIT : Kit d’Étude sur les Moteurs-Générateurs à Courant Continu à Excitation Shunt.

       • EMT3. Moteur-Générateur CC Shunt Excitation.

              Puissance nominale : 300 W. 

              Tension nominale : 200 V. 

              Courant nominal : 1,5 A. 

              Vitesse : 3400 r.p.m.  

              Hauteur de l'arbre : 71 mm. 

       • N-REV. Résistance Variable Monophasé.

              Résistance variable : 150 Ohm. 

              Puissance maximale : 500 W. 

              Potentiomètre

              Terminaux :

                 Trois bornes pour choisir toutes les résistances ou résistance variable.

              Fusible : 2 A.

       EMT4-DC-KIT : Kit d’Étude sur les Moteurs-Générateurs à Courant Continu à Excitation Composée.    

       • EMT4. CC Moteur-Générateur d’Excitation du Composé.  

              Puissance nominale : 250 W. 

              Tension d'armature : 200 VCC. 

              Courant d'armature : 1,5 A.

              Courant d'excitation : 0,3 A. 

              Vitesse : 3000 r.p.m.    

              Hauteur de l'arbre : 71 mm. 

       • N-REV. Résistance Variable Monophasé. (2 unités).

              Résistance variable : 150 Ohm. 

              Puissance maximale : 500 W. Potentiomètre

             Terminaux :

                 Trois bornes pour choisir toutes les résistances ou résistance variable.

              Fusible : 2 A

      EMT5-DC-KIT : Kit d’Étude sur les Moteurs-Générateurs à Courant Continu à Excitation Série/Chasse/Composée. 

       • EMT5. Série CC Moteur Excitation / Shunt / Composé. 

              Puissance nominale : 300 W. 

              Tension d'armature : 200 VCC. 

              Tension d'excitation : 230 VCC. 

              Courant d'induit : 1,5 A. 

              Courant d'excitation : 0,4 A. 

              Vitesse : 3400/7500 r.p.m.  

              Hauteur de l'arbre : 71 mm. 

       • N-REV. Résistance Variable Monophasé. (2 unités). 

              Résistance variable : 150 Ohm. 

              Puissance maximale : 500 W. 

              Potentiomètre

              Terminaux :

                  Trois bornes pour choisir toutes les résistances ou résistance variable.

              Fusible : 2 A.

       EMTGEN-DC-KIT : Kit d’Étude sur les Générateurs de Courant Continu à Excitation Indépendante.

       • EMT7. Trois-Phase Moteur Asynchrone à Cage à Écureuil. 

              Puissance nominale : 370 W. 

              Tension nominale : 3 x 230/400 VCA Δ/Y. 

              Fréquence : 50 / 60 Hz. 

              Nombre de pôles : 2. 

              Vitesse : 2730 r.p.m. 

              Courant nominal : 1,67 / 0,97 A.

              Hauteur de l’arbre : 71 mm.

       • N-REV. Résistance Variable Monophasé. 

              Résistance variable : 150 Ohm. 

              Puissance maximale : 500 W. 

              Potentiomètre

              Terminaux :

                  Trois bornes pour choisir toutes les résistances ou résistance variable.

              Fusible : 2 A.

       • N-REF. Résistance Fixe Monophasé.

              Valeur de la résistance : 150 Ohm.

              Puissance maximale : 500 W.

              Sélecteur :

                  Position 0 : circuit ouvert.

                  Position 1 : circuit fermé.

              Fusible : 2 A.

       • N-VVCA/M. Module Contrôleur de Vitesse du Moteurs CA (Option intermédiaire).

              Interrupteur ON / OFF.  

              Tension d’alimentation : 230 VCA.  

              Puissance nominale : 750 W.  

              Connexions de la tension de sortie PWM :  

                Triphasé : 230 VCA.  

              Potentiomètre 10 K, pour la vitesse de contrôle du moteur à induction.  

              Réglage et visualisation des paramètres de la machine.  

       • EMT1. Moteur-Générateur à Excitation Indépendante DC.  

              Puissance nominale : 250 W.

              Tension d’armature : 200 VCC. 

              Tension d’excitation : 190 VCC. 

              Courant d’induit : 1,5 A. 

              Courant d’excitation : 0,3 A. 

              Vitesse : 3000 r.p.m.

              Hauteur de l’arbre : 71 mm.    

   • EMT15. Moteur à Courant Continu aux Aimants Permanents.

          Puissance nominale : 300 W. 

          Tension nominale : 200 VCC. 

          Courant nominal : 1,5 A. 

          Vitesse : 3400 r.p.m. 

          Hauteur de l'arbre : 71 mm.  

Éléments supplémentaires recommandés (Non inclus) :  

       • TECNEL/TM. Tachymètre à Main.

              Deux piles AA. 

              Commutateur à trois positions pour choisir la méthode de mesure. 

              Bouton d'enregistrement de la vitesse. 

              Bouton de mesure de la vitesse. 

              Pièces démontables pour différents arbres. 

              Affichage numérique de la vitesse. 

     • EM-SCADA. Logiciel de Système de Contrôle et d’Acquisition de Données pour les Machines Électriques. 

              Alimentation électrique : 230 VCA. 

              Signaux d'entrée : 

                  Signal de courant (x2). 

                  Signal de courant RMS (x2). 

                  Signal de tension (x2). 

                  Signal de tension efficace (x2). 

                  Signaux de couple et de vitesse. 

              Signaux de sortie : 

                  Signal de commande de couple pour le servomoteur.  

                  Signal de commande de vitesse pour le servomoteur.  

              Les trois logiciels font partie du système SCADA. 

Compatible avec les systèmes d'exploitation Windows actuels. Simulation graphique et intuitive du processus à l'écran. Compatible avec les standards de l'industrie. 

              Enregistrement et visualisation de toutes les variables du processus de manière automatique et simultanée.

Logiciel flexible, ouvert et multicontrôle, développé avec les systèmes graphiques Windows actuels, agissant simultanément sur tous les paramètres du processus. 

              Gestion, traitement, comparaison et stockage des données. 

              Il permet l'enregistrement de l'état des alarmes et la représentation graphique en temps réel.

              Analyse comparative des données obtenues, après le processus et modification des conditions pendant le processus. 

Logiciel ouvert, permettant à l'enseignant de modifier les textes, les instructions. Mots de passe de l'enseignant et de l'élève pour faciliter le contrôle de l'enseignant sur l'élève et permettre l'accès aux différents niveaux de travail. 

Cette unité permet aux 30 élèves de la classe de visualiser simultanément tous les résultats et la manipulation de l'unité, pendant le processus, en utilisant un projecteur ou un tableau blanc électronique.      

       • Tous les câbles nécessaires pour réaliser les exercices pratiques sont inclus. 

   Câbles et accessoires, pour un fonctionnement normal. 

   Manuels : 

        Cette unité est fournie avec les manuels suivants : Services requis, Assemblage et installation, Mise en route, Sécurité, Maintenance et Manuels pratiques. 

 - Dimensions : 1380 x 840 x 2010 mm approx.  - Poids : 80 kg approx.
EXERCICES ET POSSIBILITÉS PRATIQUES
Quelques possibilités pratiques avec le kit d’étude moteurgénérateur à excitation indépendante en courant continu (EMT1-DC-KIT) :

  1.- Câblage et démarrage d'un moteur DC à excitation indépendante. 

  2.- Etude des paramètres de contrôle d'un moteur DC à excitation indépendante.

  3.- Contrôle de la vitesse du moteur à courant continu à excitation indépendante. 

  4.- Changement du sens de rotation du moteur à courant continu à excitation indépendante. 

  5.- Contrôle du courant d'excitation de la machine à courant continu à excitation indépendante. 

  6.- Comparaison des performances avec d'autres moteurs achetés. 

Quelques possibilités pratiques avec le kit d'étude de moteur-générateur à excitation série CC (EMT2-DC-KIT) : 

  7.- Câblage et démarrage du moteur à excitation série CC. 

  8.- Etude des paramètres de contrôle du moteur DC à excitation série. 

  9.- Contrôle de la vitesse du moteur DC à excitation série. 

10.- Changement de sens de rotation du moteur DC à excitation série. 

11.- Contrôle du courant d'excitation du moteur à courant continu à excitation série. 

12.- Comparaison des performances avec d'autres moteurs achetés. 

Quelques possibilités pratiques avec le kit d'étude moteur-générateur à excitation shunt à courant continu (EMT3-DC-KIT) : 

13.- Câblage et démarrage du moteur DC à excitation shunt. 

14.- Etude des paramètres de contrôle d'un moteur DC à excitation shunt. 

15.- Contrôle de la vitesse du moteur DC à excitation shunt. 

16.- Changement du sens de rotation du moteur DC à excitation shunt. 

17.- Contrôle du courant d'excitation du moteur DC à excitation shunt. 

18.- Comparaison des performances avec d'autres moteurs achetés. 

Quelques possibilités pratiques avec le kit d'étude moteur-générateur à excitation composée à courant continu (EMT4-DC-KIT) : 

19.- Câblage et démarrage d'un moteur DC à excitation série. 

20.- Etude des paramètres de contrôle du moteur DC à excitation composée.

21.- Contrôle de la vitesse du moteur DC à excitation composée.   

22.- Changement du sens de rotation du moteur à courant continu à excitation compound.

23.- Contrôle du courant d'excitation du moteur à courant continu à excitation composée. 

24.- Comparaison des performances avec d'autres moteurs achetés. 

Quelques possibilités pratiques avec le kit d'étude du générateur DC à excitation indépendante (EMTGEN-DC-KIT) : 

25.- Câblage et démarrage du générateur CC. 

26.- Etude des paramètres de contrôle du générateur DC. 

27.- Contrôle de la tension de sortie du générateur. 

28.- Contrôle de l'excitation du générateur CC. 

29.- Variation de la vitesse du moteur d'entraînement. 

30.- Comportement du générateur CC à différents niveaux de charge.  

Quelques possibilités pratiques avec le moteur à courant continu à aimant permanent (EMT15) : 

31.- Câblage et démarrage du moteur à courant continu à aimants permanents. 

32.- Etude des paramètres de contrôle du moteur CC à aimants permanents.

33.- Contrôle de la vitesse du moteur C.C. à aimants permanents. 

34.- Changement du sens de rotation d'un moteur CC à aimants permanents.

35.- Lecture de la vitesse du moteur CC à aimants permanents. 

36.- Contrôle du courant du moteur CC à aimant permanent. 

37.- Comparaison des performances avec d'autres moteurs achetés. 

Quelques possibilités pratiques avec le moteur-générateur à excitation Shunt/Série/Compound (EMT5-DC-KIT) : 

38.- Toutes les pratiques relatives aux EMT1-DC-KIT, EMT2-DC-KIT, EMT3-DC-KIT et EMT4-DC-KIT peuvent être réalisées avec le EMT5-DC-KIT.   

Exercices pratiques avec le logiciel recommandé de système de contrôle et d'acquisition de données pour les machines électriques, avec SCADA, "EM-SCADA" :   

39.- Surveillance du couple en temps réel. 

40.- Surveillance de la vitesse en temps réel.  

41.- Surveillance en temps réel des valeurs RMS de courant et de tension.  

42 - Surveillance en temps réel des formes d'onde de courant et de tension.  

43.- Etude électrodynamique du moteur.  

44.- Obtention de courbes caractéristiques (courbe couple-vitesse, courbe couple-courant, etc.).  

45 - Essai de freinage et suivi en temps réel des résultats.   

46 - Obtention des résultats mémorisés.  

- Plusieurs autres exercices peuvent être réalisés et conçus par l'utilisateur.
Optionnel
AEL-DCEMA/ICAI. Logiciel Interactif d'Instruction Assisté par Ordinateur :

- ECM-SOF. Logiciel de Gestion de Classe EDIBON (Logiciel pour Instructeur).

ECM-SOF est l'application qui permet à l'instructeur d'enregistrer les étudiants, gérer et assigner des tâches pour les groupes de travail, créer votre propre contenu pour les exercices pratiques, choisissez l'une des méthodes d'évaluation pour tester les connaissances de l'élève et de suivre l'évolution liées à des tâches planifiées pour les étudiants individuels, groupes de travail, unités, etc ... afin que l'enseignant puisse connaître en temps réel le niveau de compréhension de tout étudiant en classe.

Caractéristiques innovantes :

• Gestion de la base de données des utilisateurs.

• La gestion et la répartition des groupes de travail, exercices et sessions de formations.

• Création et intégration d'exercices pratiques et des ressources multimédias.

• Conception personnalisée des méthodes d'évaluation.

• Création et formules d'affectation et des équations.

• Système de résolution d'équations.

• Contenu actualisable.

• Rapports, suivi de l'évolution et des statistiques des utilisateurs.
- ESL-SOF. EDIBON Formation sur les logiciels (Logiciel pour Étudiants).

ESL-SOF est l'application adressée aux étudiants qui les aide à comprendre les concepts théoriques au moyen d'exercices pratiques et à prouver ses connaissances et sa progression en effectuant des tests et des calculs en plus des ressources multimédias. Tâches planifiées par défaut et un le groupe de travail ouvert est fourni par EDIBON pour permettre aux étudiants de commencer à travailler dès la première session. Des rapports et des statistiques sont disponibles pour connaître leur progression à tout moment, ainsi que des explications pour chaque exercice visant à renforcer les connaissances techniques théoriquement acquises.

Caractéristiques innovantes :

• Ouverture de session et auto-inscription.

• Contrôle et suivi des tâches existantes.

• Contenu et exercices disponibles pour utilisateur à partir du première utilisation.

• Exercices pratiques suivant le manuel fourni par EDIBON.

• Méthodes d'évaluation pour évaluer vos connaissances et votre progression.

• Tests de correction automatique.

• Effectuer des calculs et des graphiques.

• Moteur résolution de systèmes d'équations.

• Suivi de la formation de l'utilisateur et rapports imprimables.

• Ressources multimédias auxiliaires.
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