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AEL-CM4
APLICACIÓN DE OPERACIONES DE CONTROL AUTOMÁTICO CON CONTACTORES Y SENSORES IV

ESPECIFICACIONES DE CONCURSO
La aplicación “AEL-CM4” incluye los siguientes elementos:

    • N-ALI01. Módulo de Fuente de Alimentación Principal Industrial.  

           Voltaje de salida: 400 VCA, 3PH + N.

           Llave extraíble ON / OFF.

           Conexión de salida de voltaje:

               Trifásica + Neutro: 400 VCA.

               Monofásica: 230 VCA.

           Cable de alimentación trifásica con enchufe IP44 3PN + E 32 A 400 V.

           Magnetotérmico diferencial de 4 polos, 25 A, 30 mA AC 6 KA.

           Pulsador de emergencia.  

    • N-ALI03. Módulo de Fuente de Tensión Auxiliar Variable (24 Vac).

           Tensión de alimentación (monofásica): 230 VCA, 1PH + N.

           Tensión de salida:

               Monofásica: 24 VCA / 12 VCA.

               24 VCC. 

               0 – 24 VCC mediante potenciómetro.

    • N-PUL48. Módulo con Tres Pulsadores de Doble Cámara (2 unidades). 

           Dos cámaras independientes.

           Tensión nominal: 24 VCA.

           Tres pulsadores de doble cámara (verde y rojo).

           Contactos:

               Tres contactos normalmente abiertos (NO) para el interruptor verde.

               Tres contactos normalmente cerrados (NC) para el interruptor rojo.

    • N-LAM02. Módulo de Lámparas Auxiliares.

           Tensión nominal: 24 VCA.

           Tres lámparas (rojo, amarillo y verde).

    • N-CON01. Módulo Contactor Tripolar (24 Vca) (4 unidades). 

           Tensión nominal de los contactos de alimentación: 400 VCA.

           Tensión nominal para contactos de control: 24 VCA.

           Tensión nominal para la bobina de control: 24 VCA.

           Contactos:

               Contacto trifásico normalmente abierto (NO) para el circuito de potencia.

               Tres contactos normalmente abiertos (NO) para el circuito de control.

               Dos contactos normalmente cerrados (NC) para el circuito de control.

    • N-REL47. Módulo Guardamotor.

           Tensión nominal de los contactos de potencia: 400 VCA.

           Tensión nominal para la bobina de control:  24 VCA.

           Contactos:

               Contacto trifásico nomalment abierto (NO) para el circuito de potencia.

    • N-SFC. Módulo Interruptor de Final de Carrera.

           Tensión nominal: 24 VCA.

           Corriente nominal: 3 A.

           Contactos:

               Un contacto normalmente abierto (NO).

               Un contacto normalmente cerrado (NC).

           Fusibles: 2 x 3 A.

           Terminal de tierra.

    • N-MED47. Módulo Contador de Pulsos.

           Tensión de alimentación (monofásica): 230 VAC.

           Interruptor de alimentación. 

           Pantalla digital.

           Terminales (24 VCC):

               Salida:

                   Dos terminales de salida.

               Entrada:

                   Una terminal de entrada.

                   Una entrada digital de contador.

           Contactos (24 VAC):

               Un contacto normalmente abierto (NO).

               Un contacto normalmente cerrado (NC).

               Punto común de contactos normalmente cerrados / abiertos.

           Fusibles: 2 x 1 A.

     • N-SEN05. Módulo Sensor de Proximidad Inductivo Cilíndrico.

           Circuito de CC: 24 VCC.

           Superficie de detección.

           Sensor inductivo:

               Tensión de alimentación: 0 – 58 VCC.

               Dos salidas digitales.

           Contacto de relé (24 VCA):

               Un contacto normalmente abierto (NO).

               Un contacto normalmente cerrado (NC).

               Punto común de contactos normalmente cerrados / abiertos.

           Fusible: 250 mA.

           Terminal de tierra.

    • N-SEN13. Módulo Sensor de Proximidad Capacitivo Cilíndrico CC.

           Circuito de CC: 24 VCC.

           Sensor capacitivo:

               Tensión de alimentación: 10 – 55 VCC.

               Dos salidas digitales.

           Contacto de relé (24 VCA):

               Un contacto normalmente abierto (NO).

               Un contacto normalmente cerrado (NC).

               Punto común de contactos normalmente cerrados / abiertos.

           Fusible: 500 mA.

           Terminal de tierra.

    • N-SEN21. Módulo Sensor Fotoeléctrico de Barrera (Emisor).

           Tensión nominal: 12 – 24 VCC.

           Sensor de emisor.

           Fusible: 250 mA.

           Terminal de tierra.

    • N-SEN22. Módulo Sensor Fotoeléctrico de Barrera (Receptor).

           Tensión nominal: 12 – 24 VCC.

           Sensor receptor.

           Señal de salida digital.

           Contacto de relé (24 VCA):

               Un contacto normalmente abierto (NO).

               Un contacto normalmente cerrado (NC).

               Punto común de contactos normalmente cerrados / abiertos.

           Fusible: 2 A.

           Terminal de tierra.

    • N-SEN23. Módulo Sensor Fotoeléctrico Reflector (Emisor).

           Emisor:

               Tensión nominal: 24 VCC.

               Señal de salida digital.

           Contacto de relé (24 VCA):

               Un contacto normalmente abierto (NO).

               Un contacto normalmente cerrado (NC).

               Punto común de contactos normalmente cerrados / abiertos.

           Fusible: 250 mA.

           Terminal de tierra.

    • N-SEN24. Módulo Sensor Fotoeléctrico Reflector (Receptor).

           Placa reflectora.

           Terminal de tierra.
    • N-SEN25. Módulo Sensor Magnético de Nivel.

           Tensión nominal: 24 VCA.

           Sensor de nivel magnético.

           Contacto: 

               Contacto normalmente abierto (NO).

           Fusible: 500 mA.

           Terminal de tierra.

     • N-DPP. Módulo de Tanque de Agua.

           Tres conexiones de sondas.

           Dos interruptores ON / OFF:

               Interruptor de simulación de nivel de agua máximo.

               Interruptor de simulación de nivel de agua mínimo.

           Potenciómetro lineal 0 – 50 kOhms.

           Tres terminales de medición de resistencia de agua.

           Terminal de tierra.

    • N-CNV. Módulo Controlador de Nivel.

           Regulador de nivel:

               Tensión nominal: 24 VCC.

               Potenciómetro de calibración de la señal.

           Tres conexiones de sondas.

           Lámpara 24 VCC indicadora de estado.

           Contactos:

               Un contacto normalmente abierto (NO).

           Fusible: 5 A.

           Terminal de tierra.

    • EMT7. Motor de Jaula de Ardilla 3PH.

           Potencia nominal: 370 W.

           Tensión nominal: 3 x 230 / 400 VCA Δ/Y.

           Frecuencia: 50 / 60 Hz.

           Número de polos: 2.

           Velocidad: 2730 r.p.m.

           Corriente nominal: 1,67 / 0,97 A. 

           Altura de eje: 71 mm.

    • Todos los cables necesarios para realizar los ejercicios de prácticas están incluidos. 

Cables y accesorios, para un funcionamiento normal.

Manuales: 

Este equipo se suministra con los siguientes manuales: Servicios requeridos, Montaje e Instalación, Puesta en marcha, Seguridad Mantenimiento y Manual de prácticas.    

- Dimensiones: 1380 x 840 x 2010 mm aprox. - Peso: 75 Kg aprox.
EJERCICIOS Y POSIBILIDADES PRÁCTICAS
  1.- Comprobación de la fuente de alimentación industrial. 

  2.- Comprobación de la fuente de alimentación auxiliar de CA. 

  3.- Comprobación de las lámparas. 

  4.- Comprobación y demostración del cableado del interruptor final de carrera. 

  5.- Comprobación y demostración del cableado y de la programación del contador de pulsos. 

  6.- Comprobación y demostración del cableado del sensor de proximidad inductivo cilíndrico. 

  7.- Comprobación y demostración del cableado del sensor de proximidad capacitivo cilíndrico de CC. 

  8.- Comprobación y demostración del cableado del sensor fotoeléctrico de barrera emisor y receptor. 

  9.- Comprobación y demostración del cableado del sensor fotoeléctrico de reflexión emisor y receptor. 

10.- Comprobación y demostración del cableado del sensor magnético de nivel. 

11.- Comprobación y demostración del cableado del controlador de nivel. 

12.- Estudio de los elementos de maniobra básicos del motor de inducción trifásico. 

13.- Estudio del control del motor trifásico de inducción de jaula de ardilla con interruptor final de carrera. 

14.- Operación de arranque e inversión de giro del motor de inducción. 

15.- Operaciones de arranque e inversión de giro con el motor de inducción, sensor capacitivo, sensor inductivo y sensor fotoeléctrico de barrera. 

16.- Operaciones de arranque e inversión de giro del motor de inducción utilizando sensor capacitivo, sensor inductivo y sensor fotoeléctrico de barrera y contador de pulsos. 

17.- Sensor fotoelectrico de reflexión, sensor inductivo y contador de pulsos. 

18.- Sensor magnetico de nivel y controlador de nivel. 

19.- Simulación de llenado de un tanque de agua.
Opcional
AEL-CM4/ICAI. Software de Enseñanza Asistida desde Computador de Modo Interactivo:

Este paquete de software consta del Software del Instructor (Software de Gestión de Aulas de EDIBON - ECM-SOF) totalmente integrado con el Software del Alumno (Software de Formación de EDIBON - ESL-SOF). Ambos están interconectados para que el Profesor conozca, en todo momento, cual es el conocimiento teórico y práctico de los alumnos.
- ECM-SOF. Software de Gestión de Aulas de EDIBON (Software del Instructor).

ECM-SOF es la aplicación que permite al instructor registrar a los alumnos, administrar y asignar tareas para los grupos de trabajo, crear contenido propio para realizar ejercicios prácticos, elegir uno de los métodos de evaluación para comprobar los conocimientos del alumno y monitorizar la evolución relacionada con las tareas planificadas para alumnos individuales, grupos de trabajo, equipos, etc... de manera que el profesor puede saber en tiempo real el nivel de comprensión de cualquier alumno en el aula.

Características innovadoras:

• Gestión de base de datos de usuarios.

• Administración y asignación de grupos de trabajo, tares y sesiones de formación.

• Creación e integración de ejercicios prácticos y recursos multimedia.

• Diseño a medida de métodos de evaluación.

• Creación y asignación de fórmulas y ecuaciones.

• Motor de resolución de sistemas de ecuaciones.

• Contenidos actualizables.

• Generación de informes, monitorización de la evolución del usuario y estadísticas.
- ESL-SOF. Software de Formación de EDIBON (Software del Alumno).

ESL-SOF es la aplicación dirigida a los alumnos que les ayuda a comprender conceptos teóricos mediante ejercicios prácticos y pone a prueba su conocimiento y evolución mediante la realización de tests y cálculos, además de los recursos multimedia. EDIBON proporciona tareas planificadas por defecto y un grupo de trabajo abierto para que los alumnos comiencen a trabajar desde la primera sesión. Los informes y estadísticas disponibles permiten conocer su evolución en cualquier momento, así como las explicaciones de cada ejercicio para reforzar los conocimientos técnicos adquiridos en la teoría.

Características innovadoras:

• Acceso y autorregistro del alumno.

• Comprobación de tareas existentes y monitorización.

• Contenidos por defecto y tareas programadas disponibles para su uso desde la primera sesión.

• Realización de ejercicios prácticos siguiendo el manual facilitado por EDIBON.

• Métodos de evaluación para poner a prueba sus conocimientos y su evolución.

• Autocorrección de los tests.

• Realización de cálculos y gráficas.

• Motor de resolución de sistemas de ecuaciones.

• Informes imprimibles y seguimiento del progreso del usuario.

• Recursos multimedia auxiliares.
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