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AEL-ACEM
APPLICATION DES MOTEURS À INDUCTION TRIPHASÉS À COURANT ALTERNATIF

SPÉCIFICATIONS DE L'OFFRE
L’application “AEL-ACEM” comprend les éléments suivants:

    • N-ALI01. Alimentation Principale Industrielle Module.

           Tension d’alimentation : 400 VCA, 3PH + N.

           Clé amovible ON / OFF.

           Connexion de la sortie de tension :

               Triphasé + Neutre : 400 VCA.

               Monophasé : 230 VCA.

           Tuyau d’alimentation triphasé avec fiche de raccordement IP44 3PN + E 32 A 400 V. 

           Disjoncteur différentiel à 4 pôles, 25 A, 30 mA AC 6 KA.

           Bouton d’arrêt d’urgence.

    • N-ALI03. Module de Source de Tension Auxiliaire Variable (24 Vac).

           Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA, 1PH + N.

           Tension de sortie :

               Monophasé : 24 VCA / 12 VCA.

               24 VCC.

               0 – 24 VCC par potentiomètre.

     • N-PUL48. Module avec Trois Boutons-Poussoirs de Double Caméra.

           Deux chambres indépendantes. 

           Tension nominale : 24 VCA. 

           Trois boutons-poussoirs à double chambre (vert et rouge). 

           Contacts : 

               Trois contacts normalement ouverts (NO) pour le bouton vert. 

               Trois contacts normalement fermés (NC) pour le bouton rouge. 

    • N-CON01. Module Contacteur Tripolaire (24 VCA). (4 unités)

           Tension nominale pour les contacts de puissance : 400 VCA.

           Tension nominale pour les contacts de commande : 24 VCA.

           Tension nominale pour la bobine de commande : 24 VCA.

           Contacts :

               Un contact triphasé normalement ouvert (NO) pour le circuit de puissance.

               Trois contacts normalement ouverts (NO) pour le circuit de commande.

               Deux contacts normalement fermés (NC) pour le circuit de commande.

    • N-REL30. Module de Relais de Synchronisation. (3 unités)

           Tension nominale des contacts d’alimentation : 400 VCA. 

           Tension nominale pour les contacts de commande : 24 VCA. 

           Tension nominale pour la bobine de commande : 24 VCA. 

           Contacts : 

               Un contact triphasé normalement ouvert (NO) pour le circuit d’alimentation. 

               Trois contacts auxiliaires : 

                     Un contact normalement ouvert instantané (NO). 

                     Un contact normalement ouvert à temps (NO). 

                     Un contact normalement fermé (NC). 

    • N-TRANS03. Module d’Autotransformateur Triphasé 400/230 VAC, 1 kVA.

           Autotransformateur triphasé. 

           Tension nominale d’alimentation : 400 VCA (3PH). 

           Tension nominale de sortie : 3 x 230 VCA (3PH + N). 

           Puissance nominale : 1 kVA. 

           Connexion du transformateur : YY0. 

           Commutateur marche/arrêt pour la connexion/déconnexion instantanée du transformateur de réseau.  

           Fusibles : 3 x 5 A. 

    • N-LAM02. Module de Lampes Auxiliaires.

           Tension nominale : 24 VCA. 

           Trois lampes (rouge, jaune et verte). 

    • N-MED09. Module Ampèremètre CA (0-2,5 A).

           Plage de mesure : 0 – 2,5 A.

           Bornes :

               Bornes de mesure.

    • N-ARR13. Module de Démarreur Direct avec Inversion. 

           Tension nominale : 400 VCA.

           Courant de contact maximal : 10 A.

           Interrupteur à trois positions :

               0 : Circuit ouvert.

               1 : Connexion directe.

               2 : Connexion inversée.

    • MED65. Multimètre Digitale. 

Ce module dispose d’un multimètre numérique à 3 chiffres ½, avec des câbles de terminaison à double connecteur de 4 mm pour faciliter les interconnexions.

Avec ce multimètre numérique, nous pouvons mesurer :

               Tension.

               Courant.

               Résistance.

               Capacité des condensateurs.

               Température.

    • FLYW. Volant d’Inertie.

           Poids : 2 kg. 

           Vitesse maximale recommandée : 4000 r.p.m. 

           Moment d’inertie : 0,0025 kgm². 

Éléments requis (au moins) (Non inclus):

   • EMT6-AC-KIT. Kit pour l’Étude du Moteur-Générateur Synchrone à Excitation Indépendante 3PH. 

          • EMT6. Moteur-Générateur Synchrone 3PH de Excitation Indépendante.

                 Puissance nominale : 250 W.

                 Tension nominale de sortie : 3 x 400 VCA.

                 Fréquence : 50 / 60 Hz.

                 Vitesse : 3000 r.p.m.

                 Courant de sortie nominal : 1 A.

                 Courant d’excitation nominal : 0,25 A.

                 Hauteur de l’éje : 71 mm.

          • N-VVCC/M. Module Contrôleur de Vitesse du Moteur à CC (Option intermédiaire).

                 Tension d’alimentation : 230 VCA. 

                 Tension de sortie variable : 0 – 300 VCC.

                 Fusible : 2 A.   

          • EMT7. Moteur de Cage d’Écureuil 3PH.

                 Puissance nominale : 370 W.

                 Tension nominale : 3 x 230 / 400 VCA Δ / Y.

                 Fréquence : 50 / 60 Hz.

                 Nombre de pôles : 2.

                 Vitesse : 2730 r.p.m.

                 Hauteur de l’éje : 71 mm.

          • N-VVCA/M. Module de Variateur de Vitesse de Moteurs CA (Option Intermédiaire).

                 Interrupteur ON / OFF.  

                 Tension d’alimentation : 230 VCA.  

                 Puissance nominale : 750 W.  

                 Connexions de la tension de sortie PWM :  

                     Triphasé : 230 VCA.  

                 Potentiomètre 10 K, pour la vitesse de contrôle du moteur à induction.  

                 Réglage et visualisation des paramètres de la machine.  

          • N-REFTI. Module de Résistance Indépendant Triphasé.

                 Tension nominale : 400 VCA.

                 Valeur de résistance : 3 x 150 Ohm.

                 Puissance nominale : 3 x 352 W.

                 Commutateur manuel pour ON / OFF les résistances.

                 Fusibles : 3 x 5 A.

                 Bornes :

                     Trois bornes d’entrée (3PH).

                     Trois bornes de sortie (3PH).

    • EMT7-AC-KIT. Kit d’Étude du Moteur de la Cage d’écureuil 3PH.

          • EMT7. Moteur à Cage d’Écureuil 3PH.

                 Puissance nominale : 370 W.

                 Tension nominale : 3 x 230 / 400 VCA Δ / Y.

                 Fréquence : 50 / 60 Hz.

                 Nombre de pôles : 2.

                 Vitesse : 2730 r.p.m.

                 Hauteur de l’éje : 71 mm.

          • N-ARR01. Module de Démarrage Manuel Étoile-Triangle. 

                 Tension nominale : 400 VCA. 

                 Courant maximum des contacts : 10 A. 

                 Commutateur star-delta à trois positions : 

                     0 : Circuit ouvert. 

                     Y : Connexion en étoile. 

                     Δ : Connexion en triangle. 

          • N-TRANS03. Module d’Autotransformateur Triphasé 400/230 VAC, 1 kVA.

                 Autotransformateur triphasé. 

                 Tension nominale d’alimentation : 400 VCA (3PH). 

                 Tension nominale de sortie : 3 x 230 VCA (3PH + N). 

                 Puissance nominale : 1 kVA. 

                 Connexion du transformateur : YY0. 

                 Commutateur marche/arrêt pour la connexion/déconnexion instantanée du transformateur de réseau.  

                 Fusibles : 3 x 5 A. 

    • EMT8-AC-KIT. Kit d’étude sur les Moteurs à Rotor Bobiné 3PH.

          • EMT8. Moteur à Rotor Bobiné 3PH.

                 Puissance nominale : 300 W.

                 Tension nominale : 3 x 230 / 400 VCA Δ / Y

                 Fréquence : 50 / 60 Hz.

                 Nombre de pôles : 2.

                 Vitesse : 2870 r.p.m.

                 Courant nominal : 1 / 0,5 A. 

                 Hauteur de l’éje : 71 mm.

          • N-TRANS03. Module d’Autotransformateur Triphasé 400/230 VAC, 1 kVA.

                 Autotransformateur triphasé. 

                 Tension nominale d’alimentation : 400 VCA (3PH). 

                 Tension nominale de sortie : 3 x 230 VCA (3PH + N). 

                 Puissance nominale : 1 kVA. 

                 Connexion du transformateur : YY0. 

                 Commutateur marche/arrêt pour la connexion/déconnexion instantanée du transformateur de réseau.  

                 Fusibles : 3 x 5 A. 

          • N-ARR01. Module de Démarrage Manuel Étoile-Triangle. 

                 Tension nominale : 400 VCA.

                 Courant de contact maximal : 10 A.

                 Passer trois positions étoile-triangle :

                     0 : Circuit ouvert.

                     Y : Branchement étoile.

                     Δ : Connexion delta. 

          • N-REFTI. Module de Résistance Indépendante triphasé. (3 unités).

                 Tension nominale : 400 VCA.

                 Valeur de résistance : 3 x 150 Ohm.

                 Puissance nominale : 3 x 352 W.

                 Commutateur manuel pour ON / OFF les résistances.

                 Fusibles : 3 x 5 A.

                 Bornes :

                     Trois bornes d’entrée (3PH).

                     Trois bornes de sortie (3PH).

    • EMT9-AC-KIT. Kit d’Étude sur le Moteur à Dahlander, Deux Vitesses. 

          • EMT9. Dahlander Moteur, Deux Vitesses.

                 Puissance nominale : 370 W.

                 Tension nominale : 3 x 400 VCA.

                 Fréquence : 50 / 60 Hz.

                 Nombre de pôles : 4 / 2.

                 Vitesse : 1400 / 2800 r.p.m.

                 Courant nominal : 1,2 / 1,55 A.  

                 Hauteur de l’éje : 71 mm.

          • N-ARR07. Module de Commutateur Dahlander Manuel, Deux Vitesses.

                 Tension nominale : 400 VCA. 

                 Courant maximum des contacts : 10 A. 

                 Commutateur à trois positions : 

                     0 : Circuit ouvert. 

                     1 : Basse vitesse. 

                     2 : Haute vitesse. 

    • EMT10-AC-KIT. Kit d’Étude de Moteur à Cage d’Écureuil 3PH, Deux Vitesses. 

          • EMT10. Moteur à Cage d’Écureuil 3PH, Deux Vitesses.

                 Puissance nominale : 240 / 370 W.

                 Tension nominale : 3 x 400 VCA.

                 Fréquence : 50 / 60 Hz.

                 Vitesse : 900 / 1420 r.p.m.

                 Courant nominal : 1,05 / 1,35 A.  

                 Hauteur de l’éje  : 71 mm.

          • N-ARR09. Module Inverseur Manuel à Enroulement Indépendant, Deux Vitesses. 

                 Tension nominale : 400 VCA.

                 Courant de contact maximal : 10 A.

                 Interrupteur à trois positions :

                     0 : Circuit ouvert.

                     1 : Enroulement 1.

                     2 : Enroulement 2.

    • EMT12-AC-KIT. Kit d’étude sur les Moteurs Universels. 

          • EMT12. Moteur Universel. 

                 Tension d’alimentation : 110 – 240 VCA / VCC.

                 Puissance : 230 W.

                 Vitesse : 9000 r.p.m.

          • N-REV. Module de Résistance Variable Monophasé.

                 Résistance variable : 150 Ohm. 

                 Puissance maximale : 500 W. 

                 Potentiomètre.

                 Terminaux :

                     Trois bornes pour choisir toutes les résistances ou résistance variable.

                 Fusible : 2 A.

          • N-VVCC/M. Module Contrôleur de Vitesse de Moteurs CC (Option intermédiaire).

                 Tension d’alimentation : 230 VCA.

                 Tension de sortie variable : 0 – 300 VCC. 

                 Fusible : 2 A.

    • EMT11. Moteur de Cage d’Écureuil 1PH de Démarrage par Condensateur.

           Puissance nominale : 370 W.

           Tension nominale : 3 x 230 VCA.

           Fréquence : 50 / 60 Hz.

           Vitesse : 2780 r.p.m.

           Courant nominal : 2,53 A. 

           Hauteur de l’éje : 71 mm.

    • EMT16. Moteur à Cage d’Écureuil 1PH avec Démarrage et Fonctionnement par Condensateur.    

           Alimentation : 110 – 220 VAC.

           Puissance : 370 W.

           Vitesse : 2780 r.p.m.

           Fréquence : 50 / 60 Hz.

           Courant d’induit : 1,85 A.  

           Hauteur de l’éje : 71 mm.

    • EMT20. Moteur Monophasé Asynchrone de Phase Divisée.

           Tension d’alimentation : 220 VCA.

           Puissance : 370 W.

           Vitesse : 2780 r.p.m.

           Fréquence : 50 Hz.

           Courant d’induit : 2,53 A. 

           Hauteur de l’éje : 71 mm.

    • EMT21. Moteur à Réluctance 3PH.

           Puissance nominale : 300 W.

           Tension nominale : 3 x 400 VCA.

           Fréquence : 50 / 60 Hz.

           Vitesse : 3000 r.p.m.

           Courant nominal : 1,4 A.  

           Hauteur de l’éje : 71 mm. 

    • Tous les câbles nécessaires à des exercices pratiques sont inclus. 

Câbles et accessoires, pour un fonctionnement normal.

Manuels :

    Cet unité est fourni avec les manuels suivants : Services requis, Montage et installation, Mise en service, Sécurité, Maintenance et Manuel des pratiques.   

- Dimensions: 1380 x 840 x 2010 mm approx. - Poids: 80 Kg approx. 

EXERCICES ET POSSIBILITÉS PRATIQUES
Quelques possibilités pratiques avec Kit d`Étude sur le Moteur-générateur Synchrone 3PH à Excitation Indépendante, “EMT6-AC-KIT”:

  1.- Vérification de l’alimentation principale.

  2.- Câblage du générateur CA Synchrone.

  3.- Etude des paramètres à commander en CA Générateur synchrone.

  4.- Etude de la vitesse de sortie VS du générateur synchrone à la constante d’excitation du courant.

  5.- Etude de l’excitation du courant VS tension de sortie du générateur synchrone à fréquence constante.

  6.- Etude de la chute de tension du générateur synchrone avec la charge.

  7.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis. 

Quelques possibilités pratiques avec Kit d’Étude du Moteur de la Cage d’Écureuil 3PH, “EMT7-AC-KIT”:

  8.- Vérification de l’alimentation principale.

  9.- Câblage du Moteur Asynchrone Triphasé à Cage d’Écureuil.

10.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur Asynchrone Triphasé à Cage d’Écureuil.

11.- Étudier le démarrage direct de la cage du Moteur Asynchrone Triphasé à Cage d’Écureuil.

12.- Circuit de démarrage étoile-triangle manuel du Moteur Asynchrone Triphasé à Cage d’Écureuil.

13.- Opérations d’inversion manuelles du Moteur Asynchrone Triphasé à Cage d’Écureuil.

14.- Démarreur étoile-triangle automatique du Moteur Asynchrone Triphasé à Cage d’Écureuil.

15.- Circuit d’inversion étoile-triangle automatique du Moteur Asynchrone Triphasé à Cage d’Écureuil.

16.- Démarrage de l’autotransformateur.

17.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

Quelques possibilités pratiques avec Kit d’Étude sur les Moteurs à Rotor Bobiné 3PH, “EMT8-AC-KIT”:

18.- Vérification de l’alimentation principale.

19.- Câblage du Moteur Asynchrone Triphasé du Rotor Bobiné.

20.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur Asynchrone Triphasé du Rotor Bobiné.

21.- Etudier le démarrage direct du Moteur Asynchrone Triphasé du Rotor Bobiné.

22.- Démarrage manuel avec une résistance de rotor.

23.- Circuit de démarrage étoile-triangle manuel du Moteur Asynchrone Triphasé du Rotor Bobiné.

24.- Opérations d’inversion manuelle du Moteur Asynchrone Triphasé du Rotor Bobiné.

25.- Démarrage automatique avec la résistance du rotor.

26.- Démarrage étoile-triangle automatique du Moteur Asynchrone Triphasé du Rotor Bobiné.

27.- Circuit d’inversion étoile-triangle automatique du Moteur Asynchrone Triphasé du Rotor Bobiné.

28.- Démarrage de l’autotransformateur.

29.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

Quelques possibilités pratiques avec Kit d’Étude sur le Moteur à Dahlander, Deux Vitesses, “EMT9-AC-KIT”.

30.- Vérification de l’alimentation principale.

31.- Câblage du Moteur Triphasé Dahlander.

32.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur Triphasé Dahlander.

33.- Etudier le démarrage direct du Moteur Triphasé Dahlander.

34.- Variation de vitesse manuelle d’un Moteur Dahlander.

35.- Opérations d’inversion manuelle du Moteur Triphasé Dahlander.

36.- Démarrage de l’autotransformateur.

37.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

Quelques possibilités pratiques avec Kit d’Étude de Moteur à Cage d’Écureuil 3PH, Deux Vitesses, “EMT10-AC-KIT”:

38.- Vérification de l’alimentation électrique principale.

39.- Câblage du Moteur Triphasé Asynchrone de Deux Vitesses Indépendantes.

40.- Etude des paramètres de commande du Moteur Triphasé Asynchrone de Deux Vitesses Indépendantes.

41.- Etudier le démarrage direct du Moteur Triphasé Asynchrone de Deux Vitesses Indépendantes.

42.- Variation de vitesse manuelle d’un Moteur Triphasé Asynchrone de Deux Vitesses Indépendantes.

43.- Opérations d’inversion manuelle du Moteur Triphasé Asynchrone de Deux Vitesses Indépendantes.

44.- Variation de vitesse automatique d’un moteur à deux vitesses indépendantes.

45.- Démarrage de l’autotransformateur.

46.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

Quelques possibilités pratiques avec Moteur Asynchrone Monophasé avec Condensateur de Démarrage, “EMT11-AC-KIT”.

47.- Vérification de l’alimentation principale.

48.- Câblage du Moteur Monophasé Asynchrone avec Condensateur de Démarrage.

49.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur Monophasé Asynchrone avec Condensateur de Démarrage.

50.- Etudier le démarrage direct du Moteur Monophasé Asynchrone avec Condensateur de Démarrage.

51.- Opérations d’inversion manuelle du Moteur Monophasé Asynchrone avec Condensateur de Démarrage.

52.- Commande directe et temporisée d’un Moteur Monophasé Asynchrone avec Condensateur de Démarrage.

53.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

Quelques possibilités pratiques avec Kit d’Étude sur les Moteurs Universels, “EMT12-AC-KIT”:

54.- Fonctionnement du Moteur Universel en CA. 

55.- Fonctionnement du Moteur Universel en CA.  

56.- Vérification de l’alimentation électrique principale.

57.- Câblage du Moteur Universel.

58.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur Universel.

59.- Etudier le démarrage direct du Moteur Universel.

60.- Opérations d’inversion manuelle du Moteur Universel.

61.- Commande directe et temporisée d’un Moteur Universel.

62.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

Quelques possibilités pratiques avec l’option Moteur à Cage d’Écureuil 1PH avec Démarrage et Fonctionnement par Condensateur:

63.- Vérification de l’alimentation principale.

64.- Câblage du Moteur Monophasé Asynchrone avec Démarrage et Fonctionnement par Condensateur.

65.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur Monophasé Asynchrone avec Démarrage et Fonctionnement par Condensateur.

66.- Etudier le démarrage direct du Moteur Monophasé Asynchrone avec Démarrage et Fonctionnement par Condensateur.

67.- Opérations d’inversion manuelle du Moteur Monophasé Asynchrone avec Démarrage et Fonctionnement par Condensateur.

68.- Commande directe et temporisée d’un Moteur Monophasé Asynchrone avec Démarrage et Fonctionnement par Condensateur.

69.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

Quelques possibilités pratiques avec Moteur Monophasé Asynchrone de Phase Divisée.

70.- Vérification de l’alimentation principale.

71.- Câblage du Moteur Monophasé Asynchrone de Phase Divisée.

72.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur Monophasé Asynchrone de Phase Divisée.

73.- Etude du démarrage direct du Moteur Monophasé Asynchrone de Phase Divisée.

74.- Opérations manuelles d’inversion de rotation du Moteur Monophasé Asynchrone de Phase Divisée.

75.- Commande directe et retardée du Moteur Monophasé Asynchrone de Phase Divisée. 

76.- Comparaison avec d’autres moteurs acquis. 

Quelques possibilités pratiques avec Moteur Monophasé Asynchrone en Phase Auxiliaire.

77.- Contrôle de l’alimentation principale.

78.- Câblage du Moteur à Réluctance 3PH.

79.- Etude des paramètres de contrôle du Moteur à Réluctance 3PH.

80.- Etude du démarrage direct du Moteur à Réluctance 3PH.

81.- Opérations d’inversion manuelle du Moteur à Réluctance 3PH.

82.- Comparaison des opérations avec d’autres moteurs acquis.

- Plusieurs autres exercices peuvent être faits et conçus par l’utilisateur.
Optionnel
AEL-ACEM/ICAI. Logiciel Interactif d'Instruction Assisté par Ordinateur :

- ECM-SOF. Logiciel de Gestion de Classe EDIBON (Logiciel pour Instructeur).

ECM-SOF est l'application qui permet à l'instructeur d'enregistrer les étudiants, gérer et assigner des tâches pour les groupes de travail, créer votre propre contenu pour les exercices pratiques, choisissez l'une des méthodes d'évaluation pour tester les connaissances de l'élève et de suivre l'évolution liées à des tâches planifiées pour les étudiants individuels, groupes de travail, unités, etc ... afin que l'enseignant puisse connaître en temps réel le niveau de compréhension de tout étudiant en classe.

Caractéristiques innovantes :

• Gestion de la base de données des utilisateurs.

• La gestion et la répartition des groupes de travail, exercices et sessions de formations.

• Création et intégration d'exercices pratiques et des ressources multimédias.

• Conception personnalisée des méthodes d'évaluation.

• Création et formules d'affectation et des équations.

• Système de résolution d'équations.

• Contenu actualisable.

• Rapports, suivi de l'évolution et des statistiques des utilisateurs.
- ESL-SOF. EDIBON Formation sur les logiciels (Logiciel pour Étudiants).

ESL-SOF est l'application adressée aux étudiants qui les aide à comprendre les concepts théoriques au moyen d'exercices pratiques et à prouver ses connaissances et sa progression en effectuant des tests et des calculs en plus des ressources multimédias. Tâches planifiées par défaut et un le groupe de travail ouvert est fourni par EDIBON pour permettre aux étudiants de commencer à travailler dès la première session. Des rapports et des statistiques sont disponibles pour connaître leur progression à tout moment, ainsi que des explications pour chaque exercice visant à renforcer les connaissances techniques théoriquement acquises.

Caractéristiques innovantes :

• Ouverture de session et auto-inscription.

• Contrôle et suivi des tâches existantes.

• Contenu et exercices disponibles pour utilisateur à partir du première utilisation.

• Exercices pratiques suivant le manuel fourni par EDIBON.

• Méthodes d'évaluation pour évaluer vos connaissances et votre progression.

• Tests de correction automatique.

• Effectuer des calculs et des graphiques.

• Moteur résolution de systèmes d'équations.

• Suivi de la formation de l'utilisateur et rapports imprimables.

• Ressources multimédias auxiliaires.
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