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APPLICATION INDUSTRIELLE DE MOTEURS SANS BALAIS

SPÉCIFICATIONS DE L'OFFRE
Les éléments inclus dans l'unité “BMI-UB” :  

  • N-ALI02. Module d'Alimentation Principale Doméstique.  

        Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VAC, 1PH + N.

        Touche ON/OFF amovible.

        Connexions de la tension de sortie :

            Deux monophasés : 230 VAC.

        Tuyau d’alimentation monophasé avec fiche de raccordement.

        Magnétothermique différentielle, 2 pôles, 25 A, 30 mA AC 6 KA.

        Bouton d’arrêt d’urgence. 

  • N-BMI-DRV. Module de Commande de Moteur Sans Balai.  

         Tension d'alimentation (monophasé) : 220 VAC. 

         Puissance de sortie : 100 W. 

         Connecteur USB pour PC. 

         Contrôle de position par signal modulé en largeur d'impulsion (PWM).  

         Encodeur avec une résolution de 288 impulsions par tour. 

         Signaux numériques :  

Six entrées numériques : l'association des signaux et les paramètres de position sont configurés avec le logiciel. Chaque canal d'entrée numérique dispose d'une LED verte qui indique son état. Comprend une borne de masse.  

Deux sorties numériques : l'association des signaux et les fonctions sont configurées par le logiciel. Chaque canal de sortie numérique dispose d'une LED verte qui indique son état. Comprend une borne de terre. 

         Contrôle de moteur sans balais :  

             Contrôle de position. 

             Contrôle de position avec valeur de vitesse définie.  

         Bouton de réinitialisation du pilote. Il dispose d'une LED qui indique son état. 

         Fusible 5 A.

   • N-MD-MT. Module de Test pour les Pilotes de Moteurs.  

         Tension d'alimentation (monophasé) : 220 VAC. 

         Vingt générateurs de signaux numériques : 

             Dix interrupteurs. 

             Dix boutons poussoirs. 

             Chaque sortie dispose d'une LED verte.  

             Niveaux de tension de sortie de 0 VCC et 24 VCC. 

         Deux générateurs de signaux d'impulsions : 

             Deux encodeurs pour générer un signal pulsé. 

         Deux générateurs de signaux analogiques : 

             Deux potentiomètres. 

             Plage de tension de sortie de 0 V à + 5 V.  

         Fusible 2 A.

   • BMI-UB/CCSOF. Logiciel de Contrôle+d'Acquisition+de Gestion des Données.  

         Compatible avec les systèmes d'exploitation Windows actuels.  

         Le pilote du servomoteur est connecté au PC par le port USB. 

         Il permet deux types de fonctions : 

             Réglage et mise en service du pilote de moteur sans balai. Réglage jusqu'à quatre positions avec tous les paramètres associés :   

                 Positionnement relatif ou absolu. 

                 Valeur de la vitesse. 

                 Temps d'accélération. 

                 Temps de décélération 

                 Signal d'entrée numérique. 

                 Réglage de la position de repos. 

                 Valeur limite du couple. 

                 Etc. 

             Surveillance et analyse : 

Le logiciel affiche un graphique en fonction du temps avec tous les signaux pertinents liés au moteur sans balais pour effectuer une analyse complète de l'ensemble du système : position actuelle, vitesse actuelle du moteur, position de consigne, vitesse de consigne, valeur limite du couple, etc. Le logiciel enregistre également les données pour une analyse ultérieure.  

Il indique également l'état des alarmes configurées, l'état des entrées et sorties numériques, la valeur des paramètres configurés, etc.

Éléments requis (au moins un) (Non inclus) :

  • BMI-K1. Moteur Sans Balais avec Frein Réglable. 

Le Moteur Sans Balais avec Frein Réglable, “BMI-K1”, contient le moteur sans balais avec un système de frein réglable pour configurer différentes charges qui peuvent être contrôlées avec le frein et les valeurs définies avec le logiciel et effectuer le contrôle de position dans différentes circonstances. Le servomoteur comprend également un indicateur de position pour montrer la position actuelle de l'arbre.  

         Spécifications :  

             Moteur sans balais : 

                 Puissance nominale : 100 W. 

                 Couple de démarrage : 0.70 Nm. 

                 Couple nominal : 0.32 Nm. 

                 Vitesse nominale : 3000 rpm. 

                 Nombre de pôles : 8. 

                 Codeur : 288 impulsions par tour utilisé comme codeur absolu ou incrémental. 

                 Frein de maintien. 

             Disque indicateur de position fixé sur l'arbre moteur. 

             Frein réglable : Frein de Prony. 

         Dimensions : 300 x 300 x 200 mm environ. (11.81 x 11.81 x 7.87 pouces environ.). 

         Poids : 10 kg environ. (22 livres environ.).

  • BMI-K2. Moteur Sans Balais avec Axe Linéaire. 

Le Moteur Sans Balais avec Axe Linéaire, “BMI-K2”, contient le moteur sans balai fixé à un système d'axe linéaire. L'unité “BMI-K2” contient différentes charges à fixer à la plaque du chariot de l'axe linéaire pour effectuer le contrôle de position d'un système d'axe linéaire dans différentes circonstances. L'axe linéaire contient également différents capteurs de position pour détecter la position actuelle du système d'axe linéaire.  

         Spécifications :  

             Moteur sans balais : 

                 Puissance nominale : 100 W. 

                 Couple de démarrage : 0.70 Nm. 

                 Couple nominal : 0.32 Nm. 

                 Vitesse nominale : 3000 rpm. 

                 Nombre de pôles : 8. 

                 Codeur : 288 impulsions par tour utilisé comme codeur absolu ou incrémental. 

             Axe linéaire : 

                 Longueur de l'axe linéaire : 600 mm. 

                 Longueur de la plaque du convoyeur : 100 mm.  

                 Quatre capteurs de position avec alimentation 24 VCC. 

                 Système de transmission : courroie crantée. 

         Dimensions : 700 x 300 x 200 mm environ. (27.55 x 11.81 x 7.87 pouces environ.).

         Poids : 16 kg environ. (35 pounds approx.). 
Câbles et Accessoires, pour un fonctionnement normal. 

Manuels:  Cet unité est fourni avec les manuels suivants: Services requis, Montage et Installation, Mise en service, Sécurité, Maintenance et Pratiques manuels.

- Dimensions : 640 x 320 x 670 mm environ. (25.19 x 12.59 x 26.37 pouces environ.). - Poids : 20 kg environ. (44 pounds environ.).
EXERCICES ET POSSIBILITÉS PRATIQUES
Exercices et possibilités pratiques à réaliser avec le Moteur Sans Balais avec Frein Réglable, “BMI-K1” :

  1.- Contrôle de la position angulaire.

  2 - Configuration de la position de référence (homing).

  3.- Configuration d’une position et activation par une entrée digitale.

  4.- Configuration de quatre positions et activation par entrées digitales.

  5.-  Mouvement de l’arbre associé aux positions absolues.

  6.-  Mouvement de l’arbre associé à des positions relatives.

  7.- Configuration de séquences de mouvement en utilisant différents modes de configuration.

  8.- Analyse graphique du couple, de la position et de la vitesse du moteur.

  9.- Analyse de la limite de couple.

Exercices et possibilités pratiques à réaliser avec le Moteur Sans Balais avec Axe Linéaire, “BMI-K2” :

10.- Contrôle de la position angulaire d’un système à axe linéaire.

11.- Configuration de la position de référence (homing).

12.- Configuration d’une position et activation par une entrée digitale.

13.- Configuration de l’accélération et de la décélération lorsque la plaque du convoyeur est proche de la position configurée. 

14.- Configuration des quatre positions et activation par les entrées digitales.

15.- Mouvement de la plaque du convoyeur associé à des positions absolues.

16.- Mouvement d’une plaque de convoyeur associé à des positions relatives.

17.- Configuration des séquences de mouvement en utilisant différents modes de configuration.

18.- Analyse graphique du couple, de la position et de la vitesse du moteur.

19.- Analyse de la limite de couple.

- Plusieurs autres exercices peuvent être réalisés et conçus par l’utilisateur.
Optionnel
AE-BMI/ICAI. Logiciel Interactif d'Instruction Assisté par Ordinateur :

- ECM-SOF. Logiciel de Gestion de Classe EDIBON (Logiciel pour Instructeur).

ECM-SOF est l'application qui permet à l'instructeur d'enregistrer les étudiants, gérer et assigner des tâches pour les groupes de travail, créer votre propre contenu pour les exercices pratiques, choisissez l'une des méthodes d'évaluation pour tester les connaissances de l'élève et de suivre l'évolution liées à des tâches planifiées pour les étudiants individuels, groupes de travail, unités, etc ... afin que l'enseignant puisse connaître en temps réel le niveau de compréhension de tout étudiant en classe.

Caractéristiques innovantes :

• Gestion de la base de données des utilisateurs.

• La gestion et la répartition des groupes de travail, exercices et sessions de formations.

• Création et intégration d'exercices pratiques et des ressources multimédias.

• Conception personnalisée des méthodes d'évaluation.

• Création et formules d'affectation et des équations.

• Système de résolution d'équations.

• Contenu actualisable.

• Rapports, suivi de l'évolution et des statistiques des utilisateurs.
- ESL-SOF. EDIBON Formation sur les logiciels (Logiciel pour Étudiants).

ESL-SOF est l'application adressée aux étudiants qui les aide à comprendre les concepts théoriques au moyen d'exercices pratiques et à prouver ses connaissances et sa progression en effectuant des tests et des calculs en plus des ressources multimédias. Tâches planifiées par défaut et un le groupe de travail ouvert est fourni par EDIBON pour permettre aux étudiants de commencer à travailler dès la première session. Des rapports et des statistiques sont disponibles pour connaître leur progression à tout moment, ainsi que des explications pour chaque exercice visant à renforcer les connaissances techniques théoriquement acquises.

Caractéristiques innovantes :

• Ouverture de session et auto-inscription.

• Contrôle et suivi des tâches existantes.

• Contenu et exercices disponibles pour utilisateur à partir du première utilisation.

• Exercices pratiques suivant le manuel fourni par EDIBON.

• Méthodes d'évaluation pour évaluer vos connaissances et votre progression.

• Tests de correction automatique.

• Effectuer des calculs et des graphiques.

• Moteur résolution de systèmes d'équations.

• Suivi de la formation de l'utilisateur et rapports imprimables.

• Ressources multimédias auxiliaires.
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